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PROLOGO

Gracias por elegir la estacion total electronica KOLIDA, serie KTS-440!

Por favor lea estas instrucciones cuidadosamente antes de usar el instrumento.
1. CARACTERISTICAS

1. Funciones Completas
KOLIDA KTS-440 proporciona un completo programa de topografia, las funciones de
registro de datos, ajuste de parametros es aplicable por profesionales e inspeccion de
construcciones.

2. Administracién de una Potente Memoria
El modulo del programa con la memoria interna de 16M de es adaptada de modo que la
memoria puede almacenar sobre 10.000 puntos de datos topogrificos y datos de
coordenadas. Los archivos de la memoria pueden ser manejados convenientemente y los
datos se pueden agregar, borrar, modificar o transferir faicilmente.

3.Circulo de Codificacién Absoluto.
Un circulo de codificacion absoluto pre-montado es utilizado, comenzando a medir
directamente después de dar vuelta sobre el instrumento. La direccién del dngulo no se
perderd incluso si usted cambia la bateria durante la medicion.

4. Disefio Pequeiio y Ligero (EDM)
La apariencia y la estructura de KTS-440 se ha disefiado mds cientifica y razonable. De
modo que la unidad EDM aparecen mds pequefias luminosas y mds convenientes para
inspeccionar.

5. Abundantes Programas de Topografia
Excepto por los modos basicos de topografia (dngulo, distancia, medida de coordenadas),
KTS-440 proporciona programas especiales de topografia, por ejemplo REM,
desplazamientos, MLM, replanteos, etc. para satisfacer la demanda de inspeccién
profesional.

6. 6 Lineas a lo Amplio de la Pantalla y Mentis Personalizados
KOLIDA KTS-440 proporciona 6 lineas en pantalla, las teclas flexibles pueden ser
personalizadas, es aplicable para uso profesional y favorece la eficiencia.
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2. PRECAUCIONES

1. Nunca coloque la estacion total directamente sobre el suelo. Arena o polvo pueden causar
dafio en los hilos de los orificios o el tornillo de la base del plato.

2. Antes de operar, inspeccione el encendido, funciones e indicaciones del instrumento como
su ajuste inicial y pardmetros de correccion.

3. Cuando trabaje con un dia soleado (lluvioso o himedo), por favor use un paraguas para
evitar dafio al instrumento. Ademads nunca apuntar el lente directamente a la luz-solar sin
un filtro.

4. Cuando no use el instrumento guardarlo en su estuche evitando golpes, polvo y humedad.

5. Si la diferencia de temperatura es muy grande entre el lugar de trabajo y el sitio de
almacenamiento del instrumento, mantenga el instrumento en la caja mientras se ajusta a
la temperatura ambiente.

6. Limpie la superficie del instrumento con un pafo de algodén cuando termine de usar. Si
esta mojado secar inmediatamente antes de volver a encender.

7. Apagar el equipo antes de cambiar la bateria, de lo contrario puede causar dafo en el
circuito interno. Cuando guarde KTS en su caja, primero sacar la bateria y colocarla en la
caja de acuerdo a su dispocion. Asegurese que el interior de la caja y la KTS deben estar
secos antes de guardarlos.

8. Si el instrumento no serd usado por un largo tiempo, usted debe sacar las baterias y
guardarlas en forma separada. La bateria se debe cargar una vez al mes.

9. Limpie las partes del lente expuesto con un pafio suave de algodén o un pafio para
limpieza de lentes.

10. Cuando transporte el instrumento se debe llevar dentro de su estuche. Se recomienda
rodear el estuche con material de acolchamiento.

11. A menos que usted sea un especialista en mantencién no trate de desarmar el instrumento

cuando este no se encuentre trabajando normalmente.
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La estacion total KTS-440 tiene un teclado de 28 teclas. Las teclas son un interruptor de
encendido, tecla de iluminacion, 4 teclas de funciones, 10 teclas de operacion y 12 teclas
alfanuméricas.

=
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[- -]
O O

Teclas
Flexibles
o
Tecla de bﬂq -
Funrioties
L Tecla de Tecla de Tecla de
Cambio de Botrar Hspaio Frfce
MModo
Tecla de Encendido/Apagado ON/OFF
Encendido: Presionar POWER
Apagado: Presionar POWER| 3 segundos
Tecla de Luz

Presione la tecla @ para encender o apagar la luz de pantalla.
Teclas Flexibles

La funcién de las teclas flexibles mostradas en la parte inferior de la ventana de la pantalla de
KTS-440, seleccione estas funciones por el uso de las teclas F1 a F4, presionando la tecla
se pueden ver otras funciones en otras paginas.

Por ejemplo, la siguiente muestra los ajustes iniciales de las teclas flexibles desplegadas en
modo MEAS.

Pagina 1:
Nombre Funcién
HD (SD o VD) Comenzar la medida de distancia
SHV Seleccion de categoria de medida de distancia (Cambiar entre SD, HD, VD)
HSET Fijar el limbo horizontal a un valor requerido
EDM Ajustar pardmetros para medida de distancia

Traduccidn: GEOCAS LTDA. (JCFGEO)
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Pagina 2:

Pagina 3:

Nombre Funcién
OSET Fijar el angulo horizontal en 0°
COORD Partida de medida de coordenadas
S-O Partida de medida de replanteo
REC Registro de datos

Nombre Funcién
MLM Medida de linea desconocida
RESEC Medida de reiteracion
MENU Mostrar el modo ment
HT

Fijar altura instrumental y prisma

Teclas de Operacién

Nombre Funcién
ESC Cancela la operacion anterior y vuelve desde el modo MEAS a pantalla
de estado
FNC

Cambio de paginas de teclas flexibles en pantalla

Activacion de teclado alfanumérico

Borrar letra o simbolo/izquierda

Introduce un espacio

Movimiento del cursor/seleccion de mév. Arriba

Movimiento del cursor/seleccién de mdv. Abajo

Movimiento del cursor a la izquierda/seleccionar otra opcién

Movimiento del cursor a la derecha/seleccionar otra opcion

Evn <>HEH

Confirmacién de entrada o salvar datos sobre esa linea y movimiento del
cursor a la siguiente linea

Teclado alfanumérico con modo de cambio apagado:

Nombre Funcién
-9 Ingreso nimeros/seleccion de elemento del menud
Ingreso de punto decimal
+/-

Cambiar signo

10
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Teclado alfanumérico con modo de cambio activado:

Nombre Funcién
STU GHI Ingreso de letras (una de las letras sobre cada una de las teclas es
1 ~9 ingresada cuando esa tecla es presionada)
L Comienza la exhibicién del nivel circular (ver **7.8 Explicacion: Nivelar

KTS-440 cuando la inclinacién del 4ngulo es mostrado™)

Sy Comienza el control de retorno de sefial (ver ~*16.2 Comprobando
EI retorno de sefial™")

Nota: Leer el siguiente parrafo para detallar las instrucciones de entrada de caracteres
alfanuméricos

5. ENTRADA DE CARACTERES

Nombre de JOB, numero de datos, cédigos, etc. son ingresados a la estacion total KTS-440
usando letras del alfabeto y niimeros.

Cambie entre la entrada de letras y nimeros presionando la tecla . Una [§] aparece en el lado
derecho de la pantalla cuando se ha ingresado en el modo alfabético.

INGRESO MODO ALFABETO «~ SFT - INGRESO MODO NUMERICO

Para ingresar en modo alfabeto y numero se ejecuta tal como sigue: (Ej.: Entrada de caricter
JOBM2)

Procedimiento Operacién Pantalla

(1) Introducir entrada modo
alfabeto. Tres letras son asignadas

para cada tecla. Cada vez que se Mem. Charscter Enfry
presione una tecla, una de las tres Code:  JOB_
L Tecla
letras es desplegada a la posicion Aloha
del cursor. Cuando la letra que se _I:_ Bl

desea introducir es desplegada,
presionar ® para mover el cursor a >
la posicion donde este la préxima

letra a ingresar.

11
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(2) Presionar para entrar al

modo de ingreso numeral

Mem  Character Entry
Code:  JOEM2

es restaurada.

(3) Cuando la entrada esta terminada
presionar m La pantalla original

Mem Character Code

Character Enfry
2 Delete Charactsr
3. Wiew Character
4. Del=te All

6. DESPLAGAR SIMBOLOS

Algunos simbolos usados en el modo medicién. Se presenta su significado mas abajo.

SIMBOLO SIGNIFICADO
PC Constante del prisma
PPM Correccién atmosférica
7ZA Angulo Cenit (Cenit 0%)
VA Angulo vertical (horizontal 0°/horizontal 0° = 90°)
% Pendiente en %
S Distancia inclinada
H Distancia horizontal
Diferencia de altura (Desnivel)
HAR Angulo horizontal a la derecha
HAL Angulo horizontal a la izquierda
HAh Retener dngulo horizontal
1 Encendido del compensador del dngulo de inclinacién

12
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7. MODO CONFIGURACION

La KTS-440 opera en una serie de modalidades dependiendo de las mediciones que usted
necesite. Este parrafo explica la relacione entre los diferentes modos y presenta una tabla de
los mends para cada modo.

Modo Diagrama

PANTALLA INICIAL

MODO MEDIDA MODO MEMORIA MODO AJUSTE

13
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1. Diagrama de Modo

(Modo Grabar)
(MOdO Medicion) Grabar Job 1
MEAS PC 0 1. Datos de Distancia
e PPM 0 2. Datos de Angulo
i3 3. Datos de Coordenadas
0 4. Datos de Estacion
o g1 Agn 0 5. Notas
ZA - 92° 36 25 i3 R—EC 6. Examinar
HAR 120° 30' 10" o ’

ESC
g

py| L

[Req
P3
(Modo Menu)

Menu (2)

6. Reseccion
7. Repeticion
Menu (1)

1. Coordenadas
2. Replanteo
2006-01-01 10: 00: 48 3. Linea Auxiliar
KTS-440 B L
No0.509996 > REM f
Ver.2004-1.02

2004-1.02
Job: JOBO1
IMEM]  [CNEG]

e || | o]

(Modo Memoria) (Modo de Ajuste)
Memoria Configuracion (2)

1. Job . i

2. Estacion Conocida 2 Is:'uncmnzs dAe.Tec as

3. Codigo . Sistema de Ajuste

Configuracion (1)
1. Condiciones de Observacion

2. Constantes Instrumntales
3. Fecha y Hora

4. Establecer Comunicacion
5. Unidades
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2. TABLA DE MENU:

MENU Modo Medida
Nombre Funcion
_DIST Medida de Distancia
SHV Seleccion del modo de distancia (Seleccionar entre distancia inclinada, distancia

horizontal, diferencia de altura)

OSET Fijar angulo horizontal a 0
HSET Fijar dngulo horizontal conocido
R/L Seleccionar lectura de dngulo horizontal Derecha/lzquierda
REP Medida de repeticion del angulo horizontal
HOLD Mantener o liberar dngulo horizontal
Z.A/% Cambiar entre Cenit/pendiente en %
HT Fijar altura instrumental y altura del prisma
REC Gravar datos
REM Medida REM
MLM Medida MLM
RCL Pantalla final de medida de datos
VIEW Pantalla de observacién de datos para la seleccion del JOB
EDM Ajustes EDM (Correccién atmosférica y prisma, ajuste modo de medida de distancia)
COORD Medida de coordenadas
S-O Medida de replanteo
OFFSET Compensar Medida
MENU Modo ment
RESEC Acortar Medida (Estacion Libre)
FM Cambiar entre metros y pies
D-OUT Resultado de la medida de salida a equipo externo

15
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Meni modo grabar
Nombre Funcién
Dist data Grabar datos de la medida de distancia
Angle data Grabar datos de la medida de dngulos
Coord data Grabar datos de la medida de coordenadas
Stn data Grabar datos de estacién ocupada
Note Grabar datos de comentarios
View Revision de datos del JOB
Modo memoria
Nombre Funcién
JOB Manejo y seleccion de JOB
Known data Manejo e ingreso de datos conocidos
Code Manejo e ingreso de c6digos

16
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PARTE1 PREPARACION PARA LAS MEDIDAS

1. Desempaque y almacenamiento del instrumento

Desempaque del instrumento
Coloque Ia caja con la tapa dirigida hacia arriba, y abra la caja, saque el instrumento.

Guardar el instrumento
Tape el lente, coloque el instrumento dentro de la caja con el tornillo de fijacion vertical
y la burbuja circular dirigida hacia arriba (Lente hacia la base), apriete el tornillo de
fijacion vertical y cierre la caja.

2. Montaje del instrumento
Monte el instrumento sobre el tripode. Nivele y centre el instrumento en forma precisa
para garantizar un buen funcionamiento. Utilice el punto de centro especial.

Operacion Refiérase a “Nivelando y centrando el instrumento”

1. Fijar sobre el tripode
1. Asegurese que las patas tengan el mismo largo y que la cabeza este
aproximadamente nivelada.
2. Fije el tripode de modo que el centro de la cabeza este directamente sobre el punto
de referencia.
3. Pise sobre los regatones del tripode para asegurarse que el tripode este fijo
firmemente sobre el terreno.
2. Instalando el instrumento sobre el tripode
1. Colocar el instrumento cuidadosamente sobre la cabeza del tripode
2. Sostenga el instrumento con una mano, apriete el tornillo central para fijar el
instrumento al plato base.
3. Nivelacion aproximada del instrumento con la burbuja circular.
1. Gire los tornillos de nivelacién A y B para mover la burbuja en le nivel circular, en
algunos casos la burbuja es situada en una linea perpendicular a una linea de
referencia por el centro de los dos tornillos nivelantes para su ajuste.

TORNILLO
NIVELANTE C

PN

NIVEL
ESFERICO

TORN lLLO\ @ TORNILLO
A

NIVELANTE NIVELANTE B

17
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2. Gire el tornillo de nivelacién C para mover la burbuja hacia el centro de la burbuja
circular, hasta que la burbuja este justo en el centro de la burbuja circular.

4. Nivelacion usando la burbuja del plato
Rotar el instrumento horizontalmente soltando el tornillo de sujecién horizontal y
colocar la burbuja del plato paralela con la linea que une los tornillos nivelantes A y B,
y entonces traer la burbuja al centro de la burbuja del plato girando los tornillos de
nivelaciéon A 'y B.

TORNILLO
NIVELANTE C

—_——

TORNILLO TORNILLO

NIVELANTE A NIVELANTE B

Rotar el instrumento 90° (100%) alrededor de su eje vertical y continuar girando el
tornillo de nivelacion C hasta centrar la burbuja una vez mas.

TORNILLO
NIVELANTE C

TORNILLO ‘ TORNILLO

NIVELANTE A NIVELANTE B

Repetir los procedimientos |1| y |2 por cada 90° (100®%) de rotacién de el instrumento y
comprobar si la burbuja esta correctamente centrada en todas las direcciones.

5. Centrado de la plomada éptica
Ajuste el ocular del telescopio de la plomada 6ptica para su vision. Desplace el
instrumento soltando el tornillo del tripode; colocando el punto sobre la marca central de
la plomada 6ptica. Desplazar el instrumento cuidadosamente no girdndolo esto permitird
el menor desplazamiento de la burbuja.

18
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Punto

Marca Central

6. Nivelar completamente el Instrumento

Nivele en forma precisa el instrumento de la misma forma como el paso 4. Rote el
instrumento y compruebe visualmente que la burbuja este en el centro del nivel del plato
indiferente de la direccién del telescopio, entonces apriete firmemente el tornillo de
fijacion al tripode.

3. Desmontar la bateria, informacion, recarga.

Precaucion al quitar la bateria.

3T Antes de sacar la bateria asegurarse que el instrumento se encuentre apagado. De lo contrario
el instrumento puede dafarse.

®Procedimiento Montaje de la bateria
1. Poner la bateria sobre la parte principal del cuerpo del instrumento.
2. Presionar los botones de bloqueo sobre la cabeza de la bateria.
P Procedimiento Remover la bateria
1. Presionar la abrazadera sobre la cabeza de la bateria

2. Sacar la bateria
Despliegue de la energia restante de la bateria

Despliegue de la Energia Restante de la Bateria

Moz BC 30
PPM 0

[t

$  1113742m 1

ZA 92°3625"
HAR  120°307107

B [ [EE [EIE|

19
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#3: 90~100% energia completa

B2: 50~90% Bastante energia remanente

B1: 10~50% Mitad o menos poder remanente

H0: 0~10% poca energia remanente. Cargar la bateria.

Nota: |1| El tiempo de trabajo de la bateria esta determinado por las condiciones ambientales,
tiempo de carga etc.
El nivel de energia remanente de la bateria esta relacionado de acuerdo al modo de
medicion.

Recarga de Bateria

Py
e

La bateria solo debe ser recargada con el cargador NC-30 que viene con el instrumento.
Remover la bateria desde el instrumento y conectar al cargador de baterfas. Cuando la luz
indicadora en el cargador de baterias es anaranjada el proceso de recarga a comenzado y se
completara aproximadamente en 1.5 horas. Cuando la carga se ha completado (la luz
indicadora pasa a color verde), quite la baterfa del cargador y desconecte el cargador de la
fuente de energia.

Precaucion en la Recarga de la Bateria.

Py

pke

Py

El cargador tiene incorporado un circuito para proteccién de sobrecarga. Sin embargo, no
dejar conectado el cargador en el enchufe de energia después de terminar la carga de la
bateria.

Por seguridad recargar la baterfa a una temperatura entre 0 ~ = 45° C, la recarga puede ser
anormal fuera del rango de temperatura especificado.

Cuando la luz indicadora no se enciende, incluso después de conectar la bateria y el
cargador, la bateria o el cargador pueden estar dafiados.

Precaucion en la carga de la Bateria.

e

Py

La bateria recargable puede ser recargada en varias ocasiones 300 a 500 veces. La descarga
incompleta de la bateria puede acortar su vida de servicio.

Para conseguir una maxima vida de servicio, por seguridad recargar la bateria una vez al
mes.

4. PRISMAS REFLECTORES

Durante una medicién de distancia, un prisma reflector necesita ser colocado en el lugar de
lectura (prisma). Los porta prismas vienen con solo un prisma o sistemas de prismas triples,
que se pueden montar con una base (Tribrach) en un tripode, o montar en un jalén. Los
sistemas tnicos de mini prisma permiten colocarlos en las esquinas que son dificiles de
alcanzar.
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5. MONTAJE Y DESMONTAJE DE EL INSTRUMENTO DESDE LA BASE

Desmontaje

Cuando es necesario, el instrumento se puede desmontar de la base (Tribrach). Afloje el tornillo
de fijacion de la base en la perilla de fijacién con un destornillador. Dé vuelta a la perilla de
fijacioén alrededor de 180 grados a la izquierda para desenganchar las quijadas de ancla, y saque
el instrumento de la base.

Instrumento

Espiga de calaje

Quijada de ancla ,.:.I;;;;
Ranura de calaje

Base (Tribrach)

Perilla de fijacion Tornillo de fijacion

Montaje
Inserte las tres quijadas de ancla en los agujeros en la base y alinee la espiga de calaje con la

ranura de calaje. D€ vuelta a la perilla de fijacion cerca de 180 grados a la derecha y apriete el
tornillo de fijacién con un destornillador.
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6. AJUSTE DEL OCULARY CALAJE DEL PRISMA

- Método de calaje (Para referenciar)
Apunte el telescopio al cielo y gire el enfoque del ocular para aclarar el reticulo.

Colimar el punto de calaje con el triangulo de la mira de aproximacién ubicado sobre el lente.

(Mantenga cierta distancia entre el ojo y el colimador).

Aclarar la imagen del calaje con el tornillo de enfoque del lente.

7t Si hay paralaje cuando sus ojos se mueven arriba, abajo o a la izquierda, o la derecha,
aparentemente el enfoque del lente del ocular o el foco no este bien ajustado y la exactitud
serd imprecisa, asi que usted debe ajustar el lente del ocular cuidadosamente para eliminar el

paralaje.

7. ENCENDIDO/APAGADO Y PREPARACION PARA LA MEDIDA

7.1 Encendido/Apagado

»Procedimiento Encendido
Procedimiento Pantalla Observaciones
Cuando el botén de
o encendido es presionado
itialing. ... aparece la pantalla de la
izquierda y se realiza la
autocomprobacion.
Presione - =
POWER MEAS BC -30
PPN Si el instrumento esta
E'3 operando normalmente,
L aparece la pantalla a la
7 @IS izquierda.
HAR 1207301107

B8] [BsET]

Apagado: Presionar POWER| 3 Segundos

Nota: Si la bateria ha alcanzado el nivel donde debe ser substituida, el simbolo mostrado abajo
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aparece cada 3 segundos a la izquierda de la pantalla, detener lo mas rdpidamente posible
todo el trabajo, apagar el instrumento y carga la bateria.

-+

7.2 Correccion Vertical y Horizontal del Angulo de Inclinacion

Cuando el sensor de inclinaciéon funciona, la correcciéon automdtica del angulo vertical es

ﬁesplegada debido a que no esta nivelado el instrumento. (Presionar y entonces presionar
).

Para asegurar una medicién exacta del angulo, los sensores de inclinacién deben ser activados.
La pantalla se puede también utilizar para el nivel fino del instrumento. Si aparece en pantalla

“TILT OVER?”, el instrumento estd fuera del rango de compensacién automdtico y se debe

nivelar manualmente.

KTS-440 compensa las lecturas de los dngulo verticales debido a la inclinacién del eje al estar

ubicado en la direcciones de X.

»Procedimiento Ajustar la Correccion de la Inclinacién

Procedimiento de Operacién Operacién Pantalla

MEAS, BC 30
PEM

=

(1) Encienda el equipo y vaya a la
pantalla MEAS POWER
ZA 92365

HAR 120730107

(2) Presione para entrar en la
pantalla de estado

v
)
a
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(3) Desde la pantalla de estado presione

CNFG| para entrar en la pantalla de

ajuste de Configuracion.

(4) Seleccione "1. Obs. Conditién " y

presif)r.le (9 .presione la tecla Coln' dciz?(fﬁ”
numérica 1). Utilice la tecla A o ¥ para +
alinear el cursor con la cuarta linea "Tilt ENT
crn", utilice # o ® para fijar el método

de correccidn de inclinacién. Entonces +
presione para el ajuste final. Hay AoV
dos opciones sobre la correccion de o N >
inclinacién: "No, Yes(V)" 0

(5) Presione para volver a la pantalla

de ajuste. ESC

v¢ Para otros ajustes, refiérase a “19.1 Cambio de Pardmetros del Instrumento.”

Si el instrumento no esta nivelado, es posible ver cualquier resultados en diferente ajustes

de correccion de inclinacion.

Tilt Comrection Dsplay

hleas, PC -0
PPM
0
&
No ZA 9273625

HAR  120°30107
1
ED [ESET %
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lzas. PC -in
FPM

1
[ £}
Smgle s A1

£a  Outofmnge

HAE 120F30N0°

Fo FHM  FSH

3 Para correccion de la inclinacion, refiérase a “7.8 Explicaciones: Inclinaciéon Auto
correccion”

7.3 Tluminacion de Pantalla

En lugares oscuros, es posible iluminar la pantalla para que sea facil de ver.

P Procedimiento Iluminacion ON/OFF
1. Presionar para encender la iluminacién
2. Presionar otra vez para apagar la iluminacion.

7.4 Fijar las Opciones del Instrumento

En el modo ajuste, asegurarse que los pardmetros concernientes estdn fijados de acuerdo con
condiciones de la medida.

Para confirmar o cambiar las opciones de los pardmetros, vea “19.1 Cambio de pardmetros del
instrumento."

Tabla 1:
Ajustes de Pantalla Pardmetros Opciones (*: Ajustes de Fabrica)
Condiciones de Ninguno *
Observacion Correccién Atmosférica | K=0.14
K=0.2
Cenit 0 *

Formato dngulo vertical | Horizontal 0

Horizontal = 90°

Correccién de la Ninguno *
Inclinacién Solo un eje
Distancia inclinada *(Sdist)
Modo distancia Distancia Horizontal (Hdist)

Diferencia de altura (Vdist)

Auto apagado después de 30 min. *
Interruptor ON/OFF por tecla
Formato coordenadas N-E-Z *

Auto apagado
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E-N-Z

Minimo dngulo mostrado

1” sk

5”

Lectura dentro del JOB Entrar la lectura dentro del JOB
Tabla 2:
Ajustes de Pantalla Parametros Opciones (*: Ajustes de Fabrica)
1200 b/s * 9600 b/s
Velocidad

38400 b/s 115200 b/s

Longitud de datos

8 Bits*

7 Bits
Ninguna *
Paridad ODD
DISPOSI.CIOQ d ¢ Uniforme
comunicacion
] 1bit *
Bit de parada
2bit
) No *
Comprobacién de sumas S
i
No *
Xon/Xoff
Si
Tabla 3:
Ajustes de Pantalla Parametros Opciones (*: Ajustes de Fabrica)
OC sk
Temperatura
°F
HPa *
Presién atmosférica mmHg
) inchHg
Unidades
DEG *
Angulos GON
MIL
) ) M (metros) *
Distancia
Ft (pies)
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7.5 Ajustar Constantes del Instrumento

Refiérase a “20.8 Constantes del Instrumento (K)”,

instrumentales. Fijelo como sigue:

para obtener el valor de las constantes

®Procedimiento
Procedimiento de Operacién Operacién Pantalla
Config
1. Obs. Condition
2 Tnstr const
(1) Desde el modo estado 1 Daeg_.mm
presione para entrar en 4. Comms setup
el modo de configuracién 3. Unit
Tnstr. const:
1. Vangle () pomt
(2) Seleccione “2. Inst. Const”, | 2. Instr. Const 2 h{:f: const
presione (o presione la + 2 Loniast
tecla numérica 2) IENT
. Tnstr
(3) Después de seleccionar “2. e
) . Tnstr. comat: 30 mm
Instr. Const.” presione 2.
(presionar la tecla numérica 2 Instrument
también es aceptable) para Constant”
entrar en la pantalla de ajuste +
de constante del instrumento. ENT
Tnstr comst:
(4) Introduzca la constante Enter LV angle (i point
; 2 Tnstr const
presione , para volver a la Constant 3 Contrast ADJ
pantalla de ajuste de constantes +
del instrumento. ENT

Nota: La constante del instrumento se ha fijado estrictamente en la fébrica, asi que generalmente
UD. no necesita fijar este pardmetro. Si con medidas de precisién (ej: en lineas bases de
campo estandar o por una configuracién especial de medidas) es necesario, el usuario puede

hacer eso.
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7.6 Fijar contraste de LCD (Pantalla)

Desde “7.5 Ajuste las constantes del instrumento”, fije el contraste de la pantalla.

#Procedimiento
Procedimiento de Operacién Operacién Pantalla
Config
1. Obs. Condition
. 2. Tnsir const
(1) Desde el modo estado presione 3 Dmf&mm
para entrar en el modo de 4. Conmms setup
configuracion 5. Unnit
Instr comst:
(2) Luego seleccione “2. Inst l Vangle Clpmr:ﬁ
. . . 2. Instr. 2 Tnstr const
Const”, presione (o presione Const 3 Comtrast ADI
la tecla numérica 2) para entrar a la +
pantalla de ajuste de constantes del ENT
instrumento.
Contrast adjusament
(3) Seleccione “3 Contrast ADJ” “3.
presione (presionar la tecla Contrast Lewel : 6
numérica 3 también es aceptable) ADJ”
para entrar en la pantalla de ajuste +
de contraste. ENT
]
Conirast admsiment
‘ . Lewl : 3
(4) Presione [F2| o |F3| para ajustar el o
contraste.
Tnstr. const:
ESC 1. Vangle () point
Terminado el ajuste, presione 2. sty const
3. Contrast ADJ

0 para volver la pantalla de
constante del instrumento.

(0 ENT)
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7.7 Ajustar Fecha y Hora

- Es posible fijar o revisar la fecha y la hora mostrado en la “Pantalla de Estado”.

#Procedimiento
Procedimiento de Operacién Operacién Pantalla
Config
1. Obe. Condition
(1) Desde el modo estado presione i Efuiﬁ
para entrar en el modo de 4. Conmmns setup
configuracion 3. Unit
(2) Seleccione “3. Fecha y hora”,
presione (Presionar la tecla Date & Tire -
numérica 3 es también aceptable), use Date . 200308100
A o V para seleccionar las opciones “3. Date & Tame - 143020
de fecha y hora, ingrese la fecha y la time”
hora usando las teclas numéricas. El +
afio, mes, dia, hora, minuto y segundos ENT]
son todos nimeros de dos digitos. Ej:
Aug 9,2003: 20030809
2:30:17 p.m: 143020
Confiz
(3) Cuando finalice la entrada de l‘ﬁwm
datos. Presione [OK], para volver a la K| 3 Date & fime
pantalla de configuracion. 4 Conwms etup
5. Uit

7.8 Explicacion

Compensacion automatica de inclinacion

Cuando el simbolo “1” aparece en pantalla, el d&ngulos vertical es automdticamente compensados
para un pequefio error de inclinacion usando el sensor de inclinacion.

MEAS

A
HAR

B3] [BSET]

92736725"

12073010

PPM

-30

]
i
L
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» Eliminacién de paralaje

El paralaje es el desenfoque relativo de la imagen del punto de lectura (Prisma) con respecto al
reticulo, cuando la cabeza del observador se mueve levemente arriba y abajo o a los lados,
cuando mira a través del telescopio. El paralaje introducird errores de lectura y debe ser
eliminado antes de que se tomen las observaciones. El paralaje puede eliminado reenfocando el
lente del reticulo.

» Apagado Automatico

Para ahorrar energia, la energia de la KTS-440 se corta automaticamente si no se funciona por 30
minutos. Es posible desconectar el apagado automadtico con la funcién ON o la funcién OFF.
Refiérase a “19.1 Cambio de pardmetros del Instrumento”

» Nivelacion usando la pantalla de inclinacion del angulo

Es posible mostrar el estado de la inclinacion del instrumento graficamente o numéricamente y

Tilt Cotrection Tilt Correction

oMozt = Tilt owver!

nivelar el instrumento. El rango de la correccion del dngulo de inclinacién es +3'.

Si el instrumento todavia no esta nivelado, un mensaje “Tilt Over” es mostrado.
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PARTE2  MEDIDAS BASICAS

- Esta seccion explica la medida de dngulos, medida de distancia, y medida de coordenadas: tres
medidas que pueden ser realizadas en el modo MEAS.

- Los datos de medida puede ser grabada en la memoria interna del instrumento. Para el método
de la grabacion, refiérase a "17. Grabacién en Modo Registro."

Pantalla Modo MEAS:
MEAS PC 30
PPM

]
i3

74 9r3gy

HAR  120°30107
FHY [HSET] ﬁ@

Cuando la preparacién para la medicién han concluido, el instrumento pasa a modo MEAS.

8. MEDIDA DE ANGULOS

Esta seccién explica los siguientes procedimientos:

8.1 Medida del Angulo Horizontal Entre Dos Puntos (Angulo Horizontal 0)

8.2 Ajustar el Angulo Horizontal a un Valor Requerido (Retener el Angulo Horizontal)
8.3 Seleccién de Visualizacion del Angulo Horizontal (Derecha/ Izquierda)

8.4 Repeticion de Angulo Horizontal

8.5 Pendiente en %

- Cuando grabe los datos de la medida, refiere a "17.2. Grabacién de Datos de Medida de
Angulos. "

Tome un tiempo y compruebe lo siguiente antes de la medida:

1. El instrumento esta perfectamente nivelado.

2. La bateria esta completamente cargada.

3. La inicializaron del circulo vertical ha sido completada.

4. Los pardmetros se han fijado en conformidad con las condiciones de medida.
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8.1 Medicion del Angulo Horizontal Entre Dos Puntos (Angulo Horizontal 0)

Para medir el dngulo incluido entre dos puntos, el dngulo horizontal se puede fijar en 0 en

cualquier direccion.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion Operacién Pantalla
Meas. PC 30
(1) Presione en la primera FPM 0
pagina de la “Pantalla del modo ENC] ij_
MEAS”. + 7a 5
Presione [0SET], entonces [0SET] OSET] AR I‘U‘Eﬂ'llfl'
destellara prendiéndose y B
apagandose. @ EEV BSET| m?
Meas. PC 30
PPM 0
(2) Presione [OSET| otra vez, la L]
direccion del dngulo horizontal de OSET .
calaje serd 0°00°00”. Za 936N
HaR  0F0000

50 S

BEET]

8.1.1

Punto de calaje
o

Estacion A

(1
» PROCEDIMIENTO

Punto de calaje
0

Estacion

(2)

Ejemplo: Medida de Angulo Horizontal Entre Dos Puntos

Punto de lectura

=

Procedimiento de operacion

Operacién

Pantalla

(1) Usando el freno horizontal y el
tornillo del movimiento fino
horizontal, apunte al punto de
calaje. Desde el modo MEAS,
menu pagina 2, presione ,
OSET] destellard, asi que presione
OSET] otra vez, fijar la direccion de
calaje a 0°.

Ivleas.

A AN

HAR

5 S

P00

B oo
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(2) Aviste el punto previsto, el
valor se mostrara (HAR) es el
angulo incluido entre los dos
puntos.

Visualizar
el
Punto de
Lectura.

hdeas, PC 30
PP 0
LTS
AL
FA 9625
HAR 29°4023"
O EHy psET] ﬁ?

8.2 Fijar el Limbo Horizontal para un Valor Requerido

8.2.1 Use la funcién HSET para fijar el valor de una direccion requerida.

Esto permite fijar la direccion de visual del instrumento a un valor requerido.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
(1) Después de calar el punto de Set H angle
referencia, de la pagina 1 en el HAR:
modo MEAS, presione ,
ingrese el valor conocido de la
direccién (Angulo). Se describen el
angulo a la derecha y el dngulo a la
izquierda como [ HAR ]y [ HAL ]. @
SetH angle
HAR. 00100
Ingrese el
valor de la
(2) Ingrese el valor de la direccién direccion
conocida desde el teclado, presione conocida E
, se mostrara el valor conocido (4ngulo) y Ieas. PC -30
ingresado. presione P . 0
ENT] . o L
Za  BOPEO5Y
HAR  0°0100"
o5 B B

7 Reglas de entrada

e Cudndo usted desea incorporar 90°3020 ", ingrese 90.3020.
e Cuando corrija datos incorporados,
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ESC]: Borre los datos ingresados.
e Parar la entrada :

BS|: borra el ndmero de la letra a la izquierda al cursor.

e Calculo de direccién del angulo: (Vea “ 10.2 Ajustar Acimut™)

8.2.2 Use para fijar el valor de una direccion requerida

- Es posible utilizar la funcién retener el dngulo horizontal para fijar el dngulo horizontal y calar

la direccién para un dngulo determinado.

- Asigne por adelantado las teclas de funcionamiento para desplegar HOLD). Para el método de
asignacion, vea "Asignar teclas de funcion 22.1.1".

» PROCEDIMIENTO

En la parte inferior de la pantalla del modo MEAS, muestra el dngulo requerido del angulo

horizontal.
Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
Meas. PC -30
Asigne la FEM ﬂﬂ
(1) Bajo la pantalla del modo MEAS, dtees‘;}i ggﬁa R L
., 505
aparece la funciéon [HOLD| funcion HAR  00°0100°
HOLD
E5ET on Bl
(2) Use el freno horizontal y el Meas. BC 30
tornillo del movimiento fino FEM 0
horizontal para mostrar la direccién HOLD 'j_
del valor requerido. Presione HOLD), + A 99°50S4"
el botdn partird destellando, presione HOLD HAR  (FOO0
HOLD| otra vez, el [HAR] se 1]
encuentra en el estado sostener. BDIST] 5H] HOLT EDh
Meas. BC -3
FFM 0
(3) Apunte al punto de calaje y i
presione [HOLD| para desbloquear el L
angulo, fijar la direccién de calaje HOLD| ZA RIS
para el valor de la direccién HAR  0°000"
requerida.
! = o
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8.3 Mostrar Seleccion del Angulo Horizontal (Derecha/lzquierda)

Esto es posible por un interruptor entre dngulo a la derecha (dngulo horizontal en el sentido
horario) mostrado y éangulo a la izquierda (dngulo horizontal en el sentido ante horario)

mostrado.
En avanzado asigne las funciones a las teclas para mostrar [R/L]. Refiérase a “18.1.1 Asignar

funciones a las teclas.”

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacion Pantalla
Asi | Meas, BFC =30
signe la ;
(1) En el modo MEAS, muestra la PSP 0
i
pantalla en la cual [HAR] es
: . las teclas L
registrado. Muestra el angulo 7A 8095054
. : para
horizontal convertido [HAR]. mostrar HAR 11753150 E
Mezs PC 30 | |
. . PP ]
(2) Presionando R/L, interruptor del i
angulo horizontal, mostrado desde L
[HAR] a [HAL]. ZA 8PS
HAL 1427287107

HAL = 360°- HAR @ o ﬁ?

8.4 Repeticion del Angulo Horizontal

Para encontrar el 4ngulo horizontal con gran precision, realice mediciones de repeticion
En avanzado asigne la funcién a las teclas para mostrar [REP]. Refiérase a “18.1.1 asignar

funciones a las teclas".

FIN 3* MEDIDA

PARTIDA 3* MEDIDA
(ES MOSTRADO EL PROMEDIO ENTRE LAS TRES MEDIDAS)

FIN 2* MEDIDA

PARTIDA 2* MEDIDA
(ES MOSTRADO EL PROMEDIO ENTRE LAS DOS MEDIDAS)

FIN 1* MEDIDA

PARTIDA 1* MEDIDA
(ES MOSTRADO EL ANGULO ENTRE LOS DOS PUNTOS)

ESTACION
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» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
—
(H)En modo MEAS, presionar Hah CPOOT™
REP| Reps 0
REP, se muestra la pantalla N & 000"
Repeticién de visuales (BS). El apuntar el H:':h 00000
angulo horizontal es 0. P unto
"Take BS" significa apuntar al der:)cala'e Take BS
punto de calaje. J O]
Bepetition
Hah 0FO0TY
(2) Después de apuntar al punto de Reps 0
calaje, presionar. La pantalla Ly 0000
de la derecha es mostrada. “Take @ Hah 0700100
FS” significa apuntar al punto de
medicion. TekeFS -
it
(3)Después de apuntar al punto de Apunt ok 0000
medicion, presionar @ al zl:tloage Reps 1
La pantalla de la derecha es IIZ: ctura A A0
mostrada. Hah A0F00°00"
+
Presione para cancelar el @ Tke RS
resultado de la medida y mida otra @ 7
vez.
Apuntar Hah A070000"
. Reps 1
(4) Apunte al punto de calaje, al I(): z?atj(; de Ae 070000
presione [OK], la pantalla de la + Hah 00000"
derecha es mostrada. Take ES
O]
(5)Apuntar al punto de medida y
presionar . La pantalla de la
derecha es mostrada. El valor de la
sumatoria de de los dngulos Apuntar Hah RO00T0
horlzontal/es es mostrado en la al punto de Reps .
segunda linea (Hah), el valor lectura L 40500007
promedio de los dngulos horizontales + Hah R
es mostrado en la cuarta linea (Ave). @
Para continuar la medida de la Take BS _
repeticion, repita los procedimientos @ At
4as.

Cuando las medidas de la repeticién
estdn completas, presionar [ESC|.
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En modo repeticién de medida, incluso si es seleccionado “Encendido del compensador
automadtico de inclinacion”, el compensador del dngulo horizontal no funcionara.
Mixima frecuencia de medicién: 10 veces.

Rango mostrado de repeticién: 3599°59°59.5”

8.5 Pendiente en %

KTS-440 permite mostrar la pendiente como un %

En avanzado asigne la funcion a la tecla para mostrar [ZA/%]. Refiérase a “18.1.1 Asigne

funcion de teclas.”

5D

ﬂ_

(2) Presione | ZA/%)| , el angulo

vertical (ZA)es mostrado como una
gradiente(V%)

Presione | ZA/%] otra vez para volver

a mostrar el dngulo vertical original.

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
Meaz. BC 50
Asigne la FPM . 0
(1) En modo MEAS, muestre la f‘t‘:;‘:gaar ;a 1
5 et gt
pantalla en que es colocado. imostrar VA 3??5315;0‘ .

Mleaz

3

Wi 00y %
HAR 1793150

il il

BC
FPM

30

0

i3
o8

¥ Rango mostrado: Dentro + 100%

7t Cuando el pardmetro “Formato de dngulo vertical” esta fijo a “Horizontal 0

0° = 90°”, “ZA” es mostrado en lugar de “VA”.

9. MEDIDA DE DISTANCIA

0%

o “Horizontal

La siguiente seccidén aclara la informacién sobre la medida de distancia. Primero complete los
preparativos en 9.1 a 9.2 para realizar la medida de distancia.

9.1 Ajustes para Medida de Distancia
9.2 Comprobacién de Senal de Retorno
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9.3 Medida de Angulos y Distancia.
9.4 Revision de Datos de Medida.
9.5 Datos de Salida al Computador.

9.1 Ajuste para Medida de Distancia
Realice los siguientes ajustes antes de la medida de distancia.
Factor de correccidn atmosférica.

Valor de correccion de la constante del prisma.
Modo medida de distancia.

» EXPLICACION Correccion atmosférica

Después de fijar la correccion atmosférica, el resultado de la medida de distancia serd corregido
automadticamente, porque la velocidad de la luz en el aire es afectada por la temperatura y la
presion del aire.

Calcule el factor de la correccién atmosférica segtin lo demostrado en férmula siguiente.

0.2000 x air presaure (hpa)
1 +0.00366 = tern perature (0]

FFI=2732 -

Si las unidades son mmHg, por favor convierta como:

1hPa=0.75 mmHg

Si la correccion atmosférica no se requiere, fije el valor de PPM a 0.

La serie KTS-440 son disefiadas de modo que el factor de la correccién sea 0 PPM en una
presion de aire de 1,013 hPa y una temperatura de 20° C.

» EXPLICACION Modo de medida de distancia
Los siguientes son el tiempo que mide y la distancia mds pequeiia mostrada para cada método de
medida cuando se utiliza un prisma reflector.

Medida Fina:

Exactitud: = (2 + 2PPM*D) mm (D es la medida de distancia)
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Tiempo de Medicién: 3 seg.
Exhibicién minima: 1 mm.

Rastreando Medida (Tracking)

Tiempo de Medicion: 1 seg.
Exhibicién minima: 10 mm.

Ajustes para medida de distancia

Operacion Pantalla
Presione [EDM| en pagina 1 del modo MEAS
Fije los siguientes puntos EDM
Temp : 200C

1. Temperatura Press - 1013.0hPa
2. Presion Atmosférica FEM . 0
3. Factor de Correccion atmosférica PPM BC ‘EE' -
4. Constante del prisma Mode: Fine"s
5. Meétodo de medida de distancia FFFL
Después de fijar estos puntos, presione [Eﬁ
Fijar métodos y contenidos:

Puntos Método
Temperatura Meétodo 1: Después de ingresar temperatura, valor de presion,

Presion

Correccién atmosférica PPM

la correccion atmosférica serd calculado automadticamente y el
PPM se mostrara en la linea 4.

Meétodo 2: Directamente incorporando el factor de correccidon
atmosférica (PPM), después de ingresar, los valores para
[Temp.], [Press] se borran.

Constante del prisma

Ingrese el valor de la correccion de la constante del prisma
indicado para el prisma usado.

Modo de medida

Seleccione con 4 o ® en el siguiente modo:
Fino “r”, Fino AVG “n=", Fino “s”, Seguimiento

NOTA:

Entrada rango de temperatura: -30°~ +60° (Long. paso 1°C) o -22 ~ +140°F (Long. Paso 1°F)
Entrada rango de presion: 560 ~ 1066hPa (Long. paso 1hPa) o 420 ~ 800mm (Long.
Paso ImmHg) o 16.5 ~ 31.5 inchHg (long. Paso 0.1 inchHg)
Entrada rango de correccion atmosférica: -999 ~ +999 PPM (Long. paso 1PPM)
Entrada rango de constante del prisma: -99mm ~ +99mm (Long. paso 1mm)
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9.2 Verificar Retorno de Senal

Compruebe para asegurarse que la suficiente luz reflejada sea devuelta por el prisma reflector
visualizado por el telescopio. La comprobacién de la sefial de retorno es particularmente util al
realizar medida de largas distancias.

El instrumento puede ser cambiado a verificacion de sefal de retorno en cualquier momento
excepto los siguientes tiempos:

Durante la medida de distancia
Durante el calculo de la reseccion
Durante la exhibicion del nivel circular

» PROCEDIMIENTO

BB BN ESED

Operacién Pantalla Notas
L 1 :Sinseifial
[ MW :Demasiada sefial
Aming B | :Posible medida
o B | : Posible medida
Visualizar en BN : Posible medida
forma exacta
al puntp de Signal: l | = Mas “@” mostrada, mayor es la
Pr?:rlgg y cantidad de luz reflejada.
sresione @ DT, Si .“f” es mostrada, .retorna la luz
i /] en suf1c1epte para la medida. .
cualquier Es posible incorporar un sonido de
pantalla zumbador al mismo tiempo que
aparece [*] cuando se mide distancia
esto es posible presionando ,
presionar para apagar el
zumbador.
Deas, FC 30 Presione , cuando no se
FFM .3';' muestre “*”, visualice nuevamente
. el prisma, o en caso de medida de
E:rrisll'(l)lr;fi Zi lgljlcgzﬂgl;m 1 distancias largas, aumentar el
i 2 ' -
control HAR  10FI010" numero de prismas.

Cuando “L—— T esta

desplegado persistentemente,
contacte al servicio técnico.

NOTA: Cuando la intensidad de luz es suficiente aunque el centro del prisma reflector y el
reticulo estdan levemente mal alineados (Distancia corta etc.), [*] serd exhibido en algunos casos,
pero en realidad, la medicidn exacta es imposible. Por lo tanto asegurese que el centro del
Prisma esté correctamente calado.
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9.3 Medida de Angulo y Distancia

KTS-440 permite la medida de dngulos y medida de distancia al mismo tiempo.
Cuando registre datos de medidas, Vea “17. Grabando Datos de Distancia Medida.”

Compruebe lo siguiente una vez mds antes de medir una distancia:

M N

La bateria esta con carga completa

KTS-440 esta correctamente instalada sobre el punto de referencia (Estacion)

Se ha completado la inicializacion de los limbos horizontal y vertical
Los pardmetros estdn fijos en conformidad con las condiciones de medida
Se ha fijado el factor de correccién atmosférica, se ha fijado el valor de correccién de la

constante del prisma, ha sido seleccionado el modo de medida de distancia.

6. El centro del prisma esta correctamente calado, la intensidad de la luz de la sefal de

retorno es suficientemente alta.

» PROCEDIMIENTO S/H/V seleccion de distancia de medicion

Procedimiento de operacion Operacion Pantalla

(1) En la primera pagina del modo Mieas. PC 30
MEAS, presione para seleccionar FPM 0
el modo de distancia deseado. 5 m B
Cada vez que es presionado, se L
carga el modo de medida de distancia. FA  BOPSIS4

S: Distancia Inclinada HAR 117°3150"

H: Distancia Horizontal

V: diferencia de altura @ [HSET| ﬁ

(2) Presione [SDIST|, cuando comience
la medida, La informacién EDM (Modo

de distancia, valor de correccion de la
constante del prisma, factor de
correccion atmosférica, método de
medida de distancia) es representado
por una pantalla destellante.

Drist.
Dist  PC=-30
FEM= D
e
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(3) Cuando la distancia medida es
completada, se escucha el sonido de
una sefial (BEEP), y se muestran en
pantalla los datos medidos de la
distancia (s), el dngulo vertical (ZA), y
el angulo horizontal (HAR).

El resultado de repetir la medida es
mostrado

s, BC 30
PEM 0
i3
S  1234360m L
ZA  BOPIOSLT
HAR 117531507
TOH

Durante la reiteracion de la medida,
los datos de distancia son mostrados
como S -1,S-2.......

(4) Cuando se realiza la repeticion de
la medida, presione después
de mostrar los valores de la medida
para concluir la medicién de la
distancia y para mostrar los
resultados finales de las medidas.

Dis. PC 30

PEM 0

i

S 1234569m 1
ZA 8973’
HAR  1T3050°

Dis PC 30

PEM 0

&

$4  12M56m 1
ZA  SSSY
HAR 1730507

55T m e

Durante la reiteracion de la medida, el
valor promedio de las distancias (S-A)
es mostrado cuando el niimero sefialado
de medidas se ha completado.

7r La distancia y el dngulo los cuales han sido medidos recientemente permanecen
almacenados en la memoria hasta que se apague el equipo. Es posible mostrar los valores
medidos convertidos en la distancia horizontal, la diferencia de la altura, y la distancia
inclinada presionando . Para el método de la exhibicién, vea "9.4 Revision de medida

de datos.

7t Si el modo de medida simple y N-times = son seleccionados, la medida se detendrd
automadticamente después de que las medidas designadas se han completado.

9.4 Revision de medida de datos

La distancia y el dngulo los cuales han sido medidos recientemente permanecen almacenados en
la memoria hasta que se apague el equipo. El valor de medida de distancia, dngulo vertical,
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angulo horizontal, y las coordenadas XYZ pueden ser mostrados, es posible mostrar los valores
de medida de distancia convertidos en la distancia horizontal, diferencia de altura, y distancia
inclinada presionando [SHV].

En avanzado designe la funcién de las teclas para mostrar [RCL]. Para el método de asignacion,
vea "18.11 Asignacion de funcion de teclas”.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion Operacién Pantalla
MEAS. BC 30
PP O
(1) En el modo MEAS, mostrar la 5 0156 m L
pantalla en que es colocado [RCL], y RCL A 3474509
presione [RCL]. HAR  12673123"
5O e %
ECL (1)
5 0156m
Z4 344509
HAE. 126731237
(2) Los datos almacenados que han =
sido recientemente medidos son @)
mostrados. N 173485
E 3445088
z 123778
RCL(D)
(3) Cada vez que es presionado H . 0089 m
[SHV], S (distancia inclinada), H ‘IFEI.A#R. ﬁﬁ?ﬁ;
(Distancia Horizontal), V diferencia T
de altura, son mostrados
alternadamente.
MEAS. FC 30
PPN 0
(4) Presione ESC para volver al modo 5 113485 u L
MEAS ESC ZA 3P4SOV
’ HAE  126°3123"
s &
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9.5 Datos de Salida al Computador

Los datos de medida de distancia pueden ser rdpidamente ingresados a un computador.
En avanzado designe la funciéon de las teclas para mostrar [D-OUT|. Para el método de
designacidn, vea “18.1.1 Designacién de funcién de teclas™.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién

Operacién

Pantalla

(1) En el modo MEAS, mostrar la
pantalla en que aparece D-OUT], la
siguiente pantalla es mostrada.

D-OU

D-OUT
1. Dist dta
2. Angle data

(2) Use A Vpara seleccionar 1 Dist
Data”, y presione (o tecla
numérica 1) para comenzar la medida
de distancia. Entonces el modo
distancia, valor de correccion de la
constante del prisma, factor de
correccion atmosférica, método de
medida de distancia seran mostrados
en un a pantalla destellante.

Seleccione
“1 Dist
Data”

+
ENT

Dis PC=-30
PPM = 0
Fine[s]

(3) Cuando la distancia medida es
completada, se escucha el sonido de
una sefial (BEEP), y se muestran en
pantalla los datos medidos de la

el angulo horizontal (HAR). Entonces
los datos de medida comienzan a salir.
Cuando esta seleccionado el modo
fino de repeticion, presione la tecla
STOP| para detener la salida.

distancia (s), el dngulo vertical (ZA), y

PP

5 2343569 m
ZA BI04
HAER 11731507

-30
0

e

NOTA: Cuando en el paso 2 es seleccionado “2 Angle Data”, el dato del dngulo que es

mostrado sobre la pantalla puede ser sacado (obtenido).

10. MEDIDA DE COORDENADAS

Después de ingresar la altura instrumenta y la altura de jalon, es posible obtener coordenadas en
tres dimensiones para un punto en base a las coordenadas de la estacién de instalacién (PR).
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Altura de
Jalon
<
: ' Punto de

lectura

Altura Instrumental

A - - ----=-=-=----

/’fEstacion instrumental{PR)

i

Es posible fijar el acimut de una estacion de calaje, ingresando las coordenadas de la estacion y
las coordenadas del punto conocido (Punto de calaje) entonces apunte a la estacion calaje para su
medida.

La siguiente preparativos son necesarios para la medida de coordenadas.
Fijar las coordenadas del punto de la estacion
Fijar el acimut
Para el metodo de medida de coordenadas, vea “7.4 Ajustar Opciones Instrumentales”.

10.1 Ingresando Datos de la Estacion Instrumental (PR)

-Antes de medir coordenadas, ingrese las coordenadas de la estacion instrumental, la altura
instrumental y la altura de jalon.

-Use una huincha para medir la altura instrumental y la altura de jalon.
-Es posible fijar los datos de coordenadas en el instrumento.

‘Es posible grabar los datos fijados para la estacion instrumental en el JOB que se ha
seleccionado. Para el metodo de seleccion de JOB, vea “16.1 seleccion de JOB™.

-También posible realizar la medicion de coordenadas cuando el MENU] en la tercera péagina del
modo MEAS es presionado para entrar en modo ment, entonces seleccionar "1. Coordenada ".
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» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
Coord
1. Cbservation
(1) Presione [COORD] en la segunda j g:m

pagina de la “Pantalla de modo
MEAS”, la “Pantalla del menu de
medida de coordenadas” es mostrada.

Coordmate’ S

ND - 1234688
(2) Seleccione “2. Stn Data” y “2. Stn B . 1742734 i
presione (o presione tecla Data” i 121579
numerica 2) par ingresar los datos de + Inst.h 0.000 m
la estacion. ENT Tath - 0.000 m

READ) o]
(3) Fije los siguientes valores.
NO, EO, ZO (coordenadas de la
estacion instrumental), altura Coordimate’ S
gstrumental, altur.g del prisma. Ingrese los N 1234688

ada vez que ud fija un valor ED . 1748234 B

presione m Entonces presione datos (.16 la i I 5121579
para grabar los datos de la estaflon Insth . 1.600m
estacion instrumental. Para el metodo ENT T H - 2000m
de ajuste de cada valor, vea “17.4 —
grabacion de datos de la estacion FEAD L5

instrumental”, presione @ para
grabar en el JOB.

Presione OK para completar el
ajuste. La pantalla del menu de
medida de coordenadas es mostrada.

Coordmats
1. Observation
2. Sin data

3. Sethangle

NOTA: Rango de entrada de coordenadas

-9999999.999 a +9999999.999 (m) o

Rango de entrada de altura instrumental

-9999.999 a +9999.999 (m)

o -9999.999

Rango de entrada de altura de jalon

-9999.999 a +9999.999 (m)

o -9999.999

-9999999.999 a +9999999.999 (ft)
a  +9999.999 (ft)

a  +9999.999 (ft)
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77 Detener la entrada en progreso: (Vuelve a la pantalla del mend de medida de

coordenadas.

vr  Lectura de los datos de coordenadas: Presione READ| (Vea “10.1.1 Lectura en Registro de

Datos)

7 Guardar datos de la estacion instrumental: Presione (Vea “17.4 Grabar Datos de la

Estacion Instrumental).

10.1 Lectura de Datos en Coordenadas Registradas

Cuando usted desee leer adentro y fijar datos de coordenadas en la memoria, presione READ| en
la “pantalla de ajuste de la estacion instrumental”. Es posible buscar los datos registrados.

Ambos datos de coordenadas son guardados en la memoria y guardados en el JOB que ha sido

seleccionado.

7t NOTA: El JOB sefialado mencionado aqui, no es el JOB que es seleccionado desde el modo
memoria, sino que el archivo de coordenadas que ha sido designado desde el modo

configuracion "1. Obs Condition".

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
(1) Presione READ en la “Pantalla " Tend o
de ajuste de la  estacion Bt 1
instrumental”, la “Pantalla de Smi
visualizacion ~ de  datos  de READ St 2
coordenadas del punto*‘se mostrara. Crdl
Stn o Crd: Datos de coordenadas Crd12
guardados en el JOB que ha sido g 5T m
seleccionado.
(2) Presione A o V para alinear el
cursor con el nimero del punto
requerido que fue leido e ingresado.
Para utilizar el numero del punto
para buscar datos de coordenadas, ?ﬁd?ﬂm
presione [SRCH].
Cambiar el método de movimiento

SRCH

del cursor: [-P
Cuando ﬁ es mostrado, el cursor

mueve una linea a la vez.

Cuando es mostrado, el cursor
mueve una pagina a la vez.

Pt name: Nombre del punto de
datos de coordenadas con el cual a
sido guardado en memoria.
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Coord /Sm.
NO o 1234.688
; 7482 3
(3) Presione para leer en el gg ;1:?';; &
punto seleccionado y mostrar los ENT - IE-II:Im
datos de coordenadas. Teth - 2 000m
C'zordmate
1.OBS
. 2.5m Data
(4) presione @, la pantalla de @ 3.5etH Angle
medida de coordenadas es mostrada.

10.2 Fijar Azimut

Después de introducir las coordenadas del punto de la estacion instrumental y el punto de calaje,
el azimut del punto de calaje puede ser calculado y fijado.

De acuerdo con las coordenadas de la estacion instrumental y los coordenadas de la estacion de
calaje que ya se han fijado. Aviste el punto de punto de calaje, por una operacién dominante, el
acimut de la estacion de calaje sera georeferenciado automaticamente.

Y q°
Estacio
de calaje
Acimut Estacion
Instrumental
X
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» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla

(hH D/ebajo' de la pantalla de Cood &
menu medida de coordenadas, . » HAR.
o . o Seleccione “3. :
utilice A V¥ para seleccionar “3. ”
’ . Set h angle
Set h angle”, entonces presione
. +
(o solo presione la tecla
- . ENT
numérica 3), ahora el angulo del
azimut puede ser ingresado

EE

directamente. —

(2) Presione , la pantalla de Coord/fing e
ajuste del azimut se mostrara. I];gg _: Sjﬁ_:j?
Para NO, EO, ZO, las 78S : IB-LE-H
coordenadas fijadas en “10.1 '

Entrada de datos de la estacion

instrumental” se mostrara, estos

valores pueden ser reingresados. [READ| OF]
(3) Ingrese el valor de las Coord/Ang

coordenadas del punto de calaje, _

NBS, EBS, ZBS, presione ENT] Sight 77

después de cada AR, U

+
entrada, entonces presione m @
(Se muestra el valor avistado del

acimut del punto de calaje.) EQ EE

Coordmate
(4) Apunte al punto de calaje 1. 0OBS
entonces presione [YES], el ajuste 2. 5m Dat
del acimut a terminado y volvera 3.5etH Angle

a la pantalla del mend de medida
de coordenadas.

NOTA: Lectura del valor de coordenadas desde la memoria.

Lectura del valor de coordenadas de la estacion instrumental: Mueva el cursor a NO o EO 0 Z0 y

presione .

Lectura del valor de coordenada de la estacion de Calaje: Mueva el cursor a NBS o EBS 0 ZBS y

presione .

10.3 Medida de Coordenadas
El valor de las coordenadas del calaje puede ser encontrado midiendo la distancia y el dngulo al

calaje basando los ajustes de los datos de la estacion y el acimut.
El valor de las coordenadas del calaje son calculados y mostrados usando la siguiente férmula:
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Coordenadas del punto de la estacién (NO, EO, ZO)
Altura Instrumental
Altura del prisma
Diferencia de altura: Z

La diferencia de coordenadas desde el centro del instrumento al centro del prisma:
(n,e,z)

Coordenadas del punto desconocido: (N1, E1, Z1)
N1=NO +n

EI=EO +e

7Z1=70 + Altura instrumental + z — altura del prisma

Coordenadas de el centro del prisma, originadas desde el punto centro del
instrumento (N, E, Z)

Punto centro del instrumento
NO, EO, Z0, + altura instrumental
-
so-

- Punto desconocido

Altura
Instrumental

¥ ___ Punto ocupado

NO, EO0, Z0

HD

Origen (0, 0, 0)

Los datos de medicion pueden ser grabados en el JOB que ha sido seleccionado. Para el método
de seleccion de JOB, vea “16.1 Seleccion de JOB”.
Compruebe una vez mds lo siguiente antes de medir:

1. La KTS-440 esta correctamente instalada sobre el punto de referencia (Estacion)

2. La bateria esta con carga completa

3. Se ha completado la inicializacién de los limbos horizontal y vertical

4. Los pardmetros estan fijos en conformidad con las condiciones de medida
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5. Elfactor de correccién atmosférica y la correccién de la constante del prisma, el metodo
de medida de distancia estan fijos.

6. El centro del prisma esta correctamente calado, la intensidad de la luz de la sefial de
retorno es suficientemente alta.

7. Lapreparacion en 10.1 y 10.2 para la medida de coordenadas estan completas.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion Operacién Pantalla
Coord.
(1) Apunte al centro del calaje .
. . “ - Seleccione
(prisma), seleccione “1. OBS” en la w ’
. 1. OBS Coord PBC =0
pantalla del menu de coordena@as, N PPM 0
entonces presione (o presione Fre'
directamente la tecla numérica 1)
Coord.
N 1534 688
E ; 1048734
Z 112157
(2) Cuando la medida es completada, S 1382.450m
el valor de las coordenadas y la HAR: 17734347
distancia al punto de calaje, el 4ngulo
vertical y el dngulo horizontal son @_
mostrados. (Si el actual modo de Coord.
medida esta fijo en el modo N 1534688
repeticion, presione la tecla E : 1048234
para detener la medida y mostrar los Z 1nnsm»
valores medidos.) 3 1382450m
HAR: sty
BEd  pcq [SE|
N o 1534 628
(3) Para grabar los datos de coordenada E 1048234
en el JOB, presione . Introduzca los Z 1215%
siguientes datos: Pt: 6
1. Numero del punto: numero del punto H - 1600 m
leido REC
2. Cédigo: Cédigo o notas + Code
Cuando el cursor estd sobre la linea de @ .
codigo, presione (T1o[d] para mostrar y
seleccionar los cdigos que se almacenan
en memoria.
Presione @ para grabar los datos.
oK
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(4) Apunte al siguiente punto y
presione (OBS| para comenzar a medir. Coard.
Presione [STN| para tener acceso a la N 1534688
pantalla de la entrada de datos de la E . 1848234 s
estacion, reingrese los datos de la OBS Z 1821 579
estacion. 5 482450 m
El reingreso de datos de la estacién HAR. 9273434
afectard la siguiente medida. Si cambia
la altura del jal6n, ingrese el nuevo STN IOBS
valor antes de la medida.
Coord.
1. Olbservaton
2 Sm data
(5) Presione para finalizar y 3. SetHangle
restaurar la “pantalla del mend ESC
coordenadas.

vt Al grabar datos de coordenadas, por favor observe:
La longitud maxima de la entrada para el numero del punto es 14 caracteres.
La longitud maxima de la entrada para el cédigo es 14 caracteres.

v¢  Para introducir cédigos por adelantado, vea explicacién “16.6 Ingreso de cédigos”

PARTE3  MEDIDAS AVANZADAS

Esta seccion explica reseccion, medidas de replanteo, medidas compensadas, medidas de linea
perdida, medidas de REM, y otras que se pueden realizar en el modo MEAS.

11. MEDIDAS DE REPLANTEO

La medida de replanteo se utiliza para fijar un punto requerido. La diferencia entre el dato
ingresado previamente al instrumento (datos del replanteo) y el valor medido puede ser mostrado
midiendo el dngulo horizontal, distancia o las coordenadas del punto avistado.

El valor mostrado = Diferencia entre el valor medido y el dato de replanteo.

Para la medida de replanteo, realizar la observacion en la cara izquierda.

PROCEDIMIENTO:
1. Fije el punto ocupado.
2. Fije el dngulo de orientacion de referenciacion.

3. Entrada de datos de replanteo
Hay dos métodos:
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Entrada de distancia y angulo
Entrada de coordenadas del punto de replanteo (Np, Ep, Zp), la distancia y el dngulo
entre el punto ocupado y el punto replanteado serd calculado automaticamente.

4. Realice medida del replanteo

Hay dos métodos:

A. Desde la pantalla “2.S-O”, fije los datos, presione para realizar el replanteo.
B. Después de ajustar los datos, volver a la pantalla del mend set-out, seleccionar
“1.0BS” para realizar la medida del replanteo.

Medida de distancia de replanteo

El punto se puede encontrar basado en el dngulo horizontal desde la direccién de referencia y la
distancia desde la estacion instrumental.

Diteccion de referencia ) )
Distaticia

— __—Fosicion a replantear

Posicion de
presetitacion del
jalot

. Distancia a replantear

Estarcion instnumettal

Desde el modo mend, seleccione ‘2. S-O” también puede realizar la medida del replanteo.

» PROCEDIMIENTO

Direccion de referencia Direccion de referencia

Direccion del punto
v . a replantear
- /«,,/O:- -
A, fa¥

Estacion Instramental Estacion inst utal

oy 2
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visualiza es 0.

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
hleas, PC 30
(1) Apunte la direccién de referencia, FPM 0
presione dos veces la segunda B
pagina del modo MEAS. EI angulo + T L
horizontal de la direccién que HAR I;];JD'SS

ED

B PsET

50
1. Observation

(2) Presione en la segunda 2 zﬂdflma
pagina de la “pantalla del modo S-0O j 5::'3 angle
MEAS”. La pantalla del ment de s EDM
medicién de replanteo” es mostrada.

50
(3) Seleccione "2. S-O ", entonces Np: 1223455
presione , Ingrese los siguientes Ep: 5670
de datos: 1. Distancia desde la Zp: 1209747
estacion instrumental a la posicion a Seleccione Eﬁ;h' 1__153{? m
ser replantada. “ $.0” I :, 1;_'1;:;
2. Incluir el dngulo entre la direccién ' + lﬁm;: REAT) i
de referencia y la posicion a ser ENT
replanteada. 50
Después de cada entrada, presione Dist: 23450 m
. Hang  45°1208"
(4) Presione , la “pantalla de
observacion de replanteo” se
mostrara. 30.H 23.450
S.0 S: La distancia al punto a ser H 21.502
replanteado. @ A EWJE,L_
dHA: El angulo horizontal del punto - = .'6 =
a ser replanteado. EH adat ED|
Para detener la entrada, presione —
Esc|
(5) Presione . El 4ngulo del — 1573478
punto que se replanteara se mostrara f 63H
en la primera linea. Se mostrara una i
flecha que sefiala la direccion, a la égk 3;.:-461_-.'?3_‘;%”'
izquierda o derecha en que se debe HAR 150°16"54
mover el jalon. REC] = HD|
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(6) Rotar el instrumento hasta que el
4ngulo en la primera linea es 0°.
Cuando el dngulo estd dentro de un

rango de 30 ", ambas flechas son —— DP00T00"
mostradas. &3
Significado de las flechas. 3 6324m
<: Mueva el jalon a la izquierda E‘AR ?551?5:‘_‘#.
mirando desde la estacion instrumental. o] @1 E Ty
—: Mueva el jalon a la derecha = =
mirando desde la estacion instrumental.
Volver a la pantalla de observacion del
replanteo : .
(7) Fije el prisma en la linea de visual y 50
encuéntrelo.
Presione para comenzar la
medicién de la distancia de replanteo. S0 P;:PIT;] -0
Presione para seleccionar modo Fine™ §°
de medida.
(8) Cuando se termina la observacion. — 0FO000"
La distancia al punto a ser replanteado T 2456 e
se muestra sobre la linea 2. La
direccién del movimiento del prisma es 3 123234 m
indicado por las flechas que sefialan I%L:R gi}ié?l?ﬁg‘:d
hacia arriba y hacia abajo. REC E‘ n
(9) Mueva el prisma hacia delante y
hacia atrds hasta que la distancia en la
linea 2 es 0 m, entonces presione
seleccione , para realizar la
medida.
Cuando estd dentro de un rango de + 1 —— (rooon”
cm., se muestran ambas flechas. (Si la Tl 0.000 i
medida de repeticién o la medida g 12734 m
tracking se realizan en este tiempo, es 7A 20°4573"
posible mostrar los resultados de la HAR 150°16'54"
medida sin ninguna operacién [FEC T

dominante mientras que avista el jalén
que fue movido.)

l: Mueva el prisma hacia usted.

T: Mueva el prisma lejos de usted.
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50

—— CRO0o”

Tl 0.000 Y
(10) Encuentre el lugar donde la
distancia es 0. g 1223m

ZA 89°43 23"

150°Le'54”

HAR
e = R =

50
1.  Ohsarvation
(11) Presione para volver a la 2 gf' diil}aa
pantalla de menu de medida de ESC 4: Sethangle
replanteo. s EDM

Para gravar las coordenadas del punto medido:
Seleccione modo medida de replanteo:
Cada vez que presione , cambia el modo de medida de replanteo:

— HD| - [VD| - [COORD| — REM|

SD: Medida de replanteo de distancia inclinada
HD:  Medida de replanteo de distancia horizontal
VD:  Medida de replanteo de diferencia de altura (La diferencia de altura entre la marca de

altura del instrumento y el punto centro del prisma).
COORD: Medida de replanteo de coordenadas (Refiérase a 11.3 medida de replanteo de

coordenadas)
REM: Medida de replanteo remoto (Refiérase a 11.2 medida de replanteo REM)

Nota: Es posible realizar la medida de replanteo SD, medida de replanteo VD, medida de
replanteo REM, solamente después de ingresar directamente las distancias de replanteo.
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Medida de replanteo REM

Para buscar un punto cuando un jalén no esta directamente instalado en este, realice la medida de

replanteo REM.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion Operacién Pantalla
(1) Coloque un prisma directamente
debajo o directamente encima del Dhst.
punto a ser encontrado, entonces
utilice una huincha métrica para Dit  PC =0
medir la altura del prisma (altura COPPM =0
desde el punto topografico al centro Fine™S
del prisma). Apunte el prisma,
presione el en el modo MEAS. ETOH
(2) Se muestra el resultado de la Mems. plg:.,{ '3%
medida (si esta en modo repeticion, ’ B
presione [STOP). g 1268 m L
S: La distancia inclinada al prisma EA s
ZA: El 4ngulo vertical al prisma HAR  00FOL'00° 1
HAR: El angulo horizontal al prisma. =0 5 £
50
1. Obseremten
2. 530daa
(3) Presione desde la segunda e _31 g:::a;éh_
pagina del modo MEAS.
50
Np: DB
(4) Seleccione "2. data", ingrese ;f 5 670 1]
los siguientes datos 1. Altura del Seleccione Zp: 1200747
prisma 2. Altura del punto de “2.5-0 Tet-h: 16X m
replanteo (la distancia desde el punto data” 0H]
del terreno al punto a ser + 502
replanteado). Después de cada ENT] 20 dist: 25 450 m
entrada presione m S0 H set: 45°12'08"
W
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S30.5 [ 3]
5
: Zh Boed4se”
(5) Presione . HAR 11658
dHA Migiips iy
T A I s I =
50 Ht m
(6) Presione , es mostrado g 8017 g
en la linea del fondo de la pantalla. 74 20" 4}. _111-:-'
HAR 13071654
dHA o)
RE]] EE = HT
(7) Presione para comenzar el
p S0 H 0002m [ &
replanteo, después de 0.7 segundo, la g 2015 m
distancia entre los datos del replanteo 74 0F4573
y la distancia medida se exhibe en la HAR 150F16'54
tercera linea. (S-O  Ht). Los dHA 00006
resultados de la medida se muestran STOP
cada 0.5 segundos.
(8) Después presione , entonces
presione , el valor mostrado es la — 1°00700"
distancia del punto avistado y del T 0000
punto de replanteo. Mediante dos " 5 Eﬂ,l;.'ip
flechas encuentre la direccion I;—LL:‘-;.R 3193*1%’}4
requerida. Significado de las flechas: = =TOF
T: Mueva el lente hacia el cenit.
J: Mueva el lente hacia el nadir.
(9) Gire el lente hacia arriba y hacia — 150000
abajo hasta que el valor que muestra T 000
en la cuarta linea sea 0 m (Cuando 5 8015 m
esta cerca de 0 m, se muestran ZA 3"‘”51’
ambas flechas), El punto a ser HAR 150°1654
replanteado esta ahora en el centro o
del reticulo del lente. @l @ E
50
1.  Observation
2. 50data
(10) Presione para finalizar la 3. Sndata
medida y para volver a la pantalla de ‘; E%‘f’w

menud de medida de replanteo.
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Medida de replanteo de coordenadas

- Esta medida se utiliza para replantear un punto lejano de determinadas coordenadas desde un

punto de referencia.

- Después de introducir las coordenadas para el punto a ser replanteado, el angulo horizontal
requerido y la distancia horizontal son almacenados en la memoria. Usando el dngulo horizontal
y la distancia en la funcion replanteo, puede ser replantado la ubicacién de las coordenadas

requeridas.

.

Estacion de calaje
£

Estacion

N o
|
|
|

Diferencia de distancia

| Posicion de

presentacion del
| T
.

I15IMa

-

Punto a ser replanteado

Instromental LDiferencia de angulo

7 E

Es posible realizar la medida del replanteo de coordenadas seleccionando “2 S-O” desde el

“Modo menud”.

Es posible ingresar previamente los datos de salida de las coordenadas de replanteo, y fijar estas

como coordenadas de replanteo.

Para encontrar la coordenada Z, coloque el prisma en un jalén, etc., con la misma altura del

prisma.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operaciéon

(1) Presione S-O desde la
segunda pagina del modo Meas,
la “pantalla del mend de medida
de replanteo” se mostrara.

Operacién Pantalla
50
1. Chearvation
2 50daa
S-0Ol 3 Smdsm
4 Sethangle
5. EDM
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(2) Seleccione "3. Stn data", entonces

presione (o presione la tecla
numérica 3 directamente). N0 123.789
Ingrese los datos de la estacion “3. Stn EO: 10&3‘!5
instrumental (refiérase a "10.1 data” ZD; 20
.. Tzt h: 1.650m
Entrada de datos de la estacién + Tet b 3100 m
instrumental") ENT gl
Ingresar la altura del prisma, OF,
midiendo la distancia desde el centro
del prisma a la punta del jalén.
(3) Después de introducir los datos
de la estacion, presione para
entrar al mend de medida de 5-":1’ _—
replan.teo. Seleccione 4 Set h angle" Seleccione 5 S0 d;aum
y presione (o presione la tecla “4 Seth 3 S dsta
numérica 4 directamente) para entrar ah gle” 4 Seth angle
a la pantalla de ajuste de dngulo. + 5 EDM
(Fije el angulo de orientacion entre ENT
tanto refiérase a "10.2 Ajuste del
angulo Acimut". Se mostrara la
pantalla del menu de medida de
replanteo.
(4) Seleccione "2. S-O data" y
presione . Np, Ep, Zp son las iﬂ 1771.455
coordenadas del punto a ser “2.S-0 E;J : 3445_;5;0 B
replanteado. Después de cada data” Zp . 1206747
entrada, presione . + Tg. b: 1620 m
Parar la entrada en progreso: . ENT]
Lectura en un dato: . REC] EEC] 0K
Grabacion de datos: REC|.
(5) Después introduzca datos encima, =
la distzilncia y e}l angulo horizontal I%I%H B ﬁ? éi% m .
requeridos serdn calculados y ZA R0F4573"
mostrados automaticamente en la @ HAR 150°16'54"
pantalla. Presione @ para entrar en dHA 0F0008”
la pantalla de la observacion de FEC SH] E H]]
replanteo.
(6) Realice los procedimientos del
paso 5 al paso 10 en "11.1 Medida de SO 0001
distancia de replanteo" para buscar el E 0006 &
punto que seré replanteado. Para Z 5321
buscar la altura del punto a ser + HAR 150716™54"
replanteado, presione para dHE. oropo
mostrar la pantalla COORD|. REC S| = OO

Presione COORD) para comenzar la
medida de la elevacién a replantear.
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(7) Cuando la medida es completada, la
pantalla de “observacién de replanteo” es
mostrada.

Presione , entonces presione
para mostrar la pantalla de consejos de
replanteo. El valor que se muestra en la cuarta
linea es la diferencia de la altura al punto que
se replanteara. Las flechas que contienen 2
tridngulos muestra la direccion requerida para
mover el prisma.

(Si usted desea la diferencia a los puntos
mostrados como valores en coordenadas,
presione otra vez después de terminada la
medida.

+

=

(8) Presione COORD)|, mover el prisma arriba
y abajo para mostrar el valor de la diferencia
de altura y hacerlo 0 m. (Cuando estd cerca de
0 m, ambas flechas son mostradas). Cuando
los valores que exhiben en la segunda, tercera
y cuarta linea son 0, la punta del jal6n se
encuentra correctamente posesionada.
Significado de flechas:

T: Mover hacia arriba {: Mover hacia abajo

(9) Presione para volver a la
"Pantalla del ment de medida de
replanteo”.

Para encontrar el siguiente punto a ser
replanteado, repita el procedimiento
desde paso 7.

50
— 0P0000"

l 0005 e

1 0.300

74 89°4520"

HAR. 150°1654"

REC] =
50

—— 0F00100

Tl 0.000 i

1l 0.003

g 12,554

7A 8054520

50
1. Chesrvaton
2 S0data
3. Smdas
4, Sethangle
5 EDM

NOTA: Cuando la distancia de replanteo es mayor a 9999.999 m, el valor exhibido de la
distancia de replanteo y el valor del dangulo horizontal es 0.000 m y 00°00'00 ", tenga cuidado.

Fijando parametros de medida de distancia

Aqui es posible fijar parametros de medida de distancia, por ejemplo temperatura, presion,
correccion atmosférica, correccion de la constante del prisma y el modo de medida de distancia.

El usuario debe fijar los pardmetros antes de la medida.

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
Set-Che
1. Ohzervation
(1) Seleccione “5. EDM” desde Seleccione % Sﬁiﬁ data i
el menu Set-out. 5. EDM 1 SeH angle
5 EDM
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(2) Seleccione los siguientes
pardmetros:

1. Temperatura

2. Presion atmosférica

3. Valor de correccién atmosférica
PPM

4. Correccion de la constante del
prisma

5. Modo de medida de distancia

Temp :
Press:
FEM -
PC -

Mode: Fine's"

20°C
10130kFa
0

=30

(3) Fije todos los pardmetros y
presione .

[es]
Z
=

Set-Cnre
1. Observation
2. SetOnt data [ £}
3. Smdata
4. Set H angle
3. EDh

Métodos y contenidos:

Correccion atmosférica PPM

Puntos Meétodo de ajuste
Temperatura Meétodo 1: Después de ingresar temperatura y presion, el valor
Presion de correccién atmosférica serd calculado y mostrado en PPM.

Meétodo 2: Introduzca el valor de correccion atmosférica PPM,
ahora los valores de temperatura y presion serdn despejados.

Constante del prisma

Ingrese el valor de correccién del prisma para el prisma usado.

Modo de medida

Presione # o W para seleccionar los siguientes modos:
Repeticion fina, Fina N-tiempo, Fino simple, Seguimiento.

NOTA:

Entrada rango de temperatura: -30°~ +60° (Long. paso 1°C) o -22 ~ +140°F (Long. Paso 1°F)
Entrada rango de presién: 560 ~ 1066hPa (Long. paso 1hPa) o 420 ~ 800mm (Long. Paso

ImmHg) 0 16.5 ~ 31.5 inchHg (long. Paso 0.1 inchHg)

Entrada rango de correccién atmosférica: -999 ~ +999 PPM (Long. paso 1PPM)
Entrada rango de constante del prisma: -99mm ~ +99mm (Long. paso 1mm).

12. MEDIDAS COMPENSADAS

Las medidas compensadas se realizan para encontrar un punto donde un jalén con prisma no
puede ser instalado directamente o encontrar la distancia y el dngulo de un punto que no pueda
ser avistado. Es posible encontrar la distancia y el dngulo de un punto que usted desea medir
(punto de observacidén) instalando el jaléon en una localizacion (punto compensado) a una
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pequeiia distancia del punto de observacidon y midiendo la distancia y dngulo desde el punto

topografico al punto compensado.

El punto de observacidn se puede encontrar de las tres maneras explicadas abajo:

Diagrama

Método

1. Medida compensada de una sola distancia

Punto de observacion

Prisma

[Punto compensada)

Punto estacion

- Cuando el punto compensado es
coloca a la izquierda o derecho del
punto de observacion, asegurarse de
que el angulo formado por las lineas
que conectan el punto compensado con
el punto de observacién y con la
estacion instrumental sea
aproximadamente 90°.

Cuando el punto compensado se coloca
delante o detrds del punto de
observado, instale el punto compensado
sobre una linea uniendo la estacion
instrumental con el punto de
observacion.

2. Medida de dngulo compensado

Punto de obserracion

_. Frisma
Prisma (Punto compensada’)

[Punto compensada)

Instale el punto compensado tan cerca
como sea posible del punto de
observacion su izquierda o su derecha.
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3. Medida compensada de distancia doble.

Punta ohservada
+-\-H_\"'\-\.._\ Prisma & (Punto compensada))
: -~ Prisma B (Punto compersadn) ~/Instale el pqnto compensado A y B en una
[ Ry linea que extiende desde el punto observado,
| + medir A y B, después incorpora la distancia
g / entre B y el punto de observacion para
| / encontrar el punto de observacion.

Punto estacion

En avanzado designe la tecla de funcién para mostrar (OFFSET]. Para el método, vea “18.1.1
designar teclas de funcién”.

Es posible realizar la medida compensada cuando es seleccionado “3. Offset” desde el modo
mend.

La medida compensada se realiza usando el método de la medida usado antes de usted
comenzara la medida compensada.

12.1 Medida compensada de una sola distancia

Cuando el punto compensado se coloca a la izquierda o derecha del punto de observacion,
asegurese que el angulo formado por las lineas que conectan el punto compensado con el punto
de observacién y con la estacién instrumental sea casi 90°. Cuando el punto compensado estd
colocando delante o detrds del punto de obsrvacion, instale el punto compensado sobre una linea
uniendo la estacién instrumental con el punto de observacion.

Punto de chservacion
_,_S,./-’/—r- T
=
Prismma
[Punto compensada)

Punto estacion
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» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién

Operacién

Pantalla

(1) Apunte al punto compensado
entonces presione en la pantalla
del modo MEAS.

Dt PC=0

Fine' S

(2) Cuando la medida es terminada, o
durante la repeticion de la medida,
presione , la distancia inclinada
desde el punto de estacion al punto
compensado, el dngulo vertical y el

angulo horizontal son mostrados en
pantalla.

Meas. PC -30

5 18678m
FA  BOPSOE4”
HAER o001

5O BHV  [HSET|

(3) En el modo de Meas, muestre la

pantalla en la cual aparece [OFFS|.

Presione |OFES| para entrar en la
"pantalla que muestra el mend de
compensacion”.

OFFES

Offses Dist
Offeet 2D
St data

#wh&%

(4) Seleccione “1.Offset/ Dist”

entonces presione , la “pantalla

de observacién de compensacion” es

mostrada.

Seleccione los siguientes puntos:

1. Distancia horizontal desde el punto

observado al punto compensado.

2. Direccion del punto compensado.

l]?ﬁués de cada entrada presione
NT|.

‘61 .
Offset/Dist”
+

5 10:865m
873838 [ &
112°3423"

Dist 2450m

OF]

65




KaLipa

Offset Thst
(5) Presione @ para mostrar los g 10865 m
resultados de la medida compensada en FA g7°5038"
pantalla. Habrd diferentes contenidos HAR 117734 73"
bajo diferentes modos de medida.
Los resultados de la medida pueden ser I@ FEC] COORT
distancia o coordenadas. El cuadro +
superior es el resultado de la medida de O Dimt
la distancia. Para ver resultado en (o DIST))
coordenadas, presione para
mostrar el cuadro inferior. Presione N 234
para mostrar la pantalla del E égg
resultado de la distancia otra vez. -

REC DIT
(6) Presione REC para grabar los 5 10265 m
resultados. Fije los siguientes puntos ZA 8r°3838"
mientras refiriéndose a “17.1 HAR 1133423
Grabacion de datos de distancia Code: _'m
medida” h: Sl
1. Numero del punto (Observado)
2. Cédigo
3. Altura de prisma REC N 1345
Después de cada entrada presione E [j}%
N, e B
Tamafio mdximo del numero del punto: Teth L50m
14 (alfanumérico)
Tamafio mdximo del cédigo del punto:
14 (alfanumérico).

Offset

1. OffsetDhst

(7) Presione @ para volver a la g %%ﬁf
pantalla del mend compensacion. @ 4 Sndat

Para volver a la pantalla del menud
medida compensada presione m

NOTA: ** En el paso 4, el rango de entrada de medida compensada: 99999.999 m, unidad de
entrada: 0.001 m.
% Direccion del punto compensado:
— Punto compensado a la derecha del punto observado
<« Punto compensado a la izquierda del punto observado
T Punto compensado en el frente del punto observado
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{ Punto compensado detrds del punto compensado
“¢ Volver a observar el punto compensado: m

12.2 Medida Compensada del Angulo
Instale los puntos compensados para el punto de observacién al lado izquierdo o derecho tan

cerca como sea posible al punto de observacion. La altura del punto observado y la altura de los
puntos compensados deben ser idénticas.

Punto de observacion

Prsma
[Punto compensada)

Prisma

[Punto compensado)

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
Dist
(1) Apunte al centro de los puntos Dist PC=0
compensados y presione en el PP"-sI _ =0
modo MEAS. Fine™S
ETOF

(2) Cuando se termina la
observacion o después de que los Meas. BC -30
valores de la medida se muestran PPM 0
durante la medida continua, L
presione la para restaurar 5 1168 m
" " FA 3PS

la pantalla del modo de MEAS. e

. . . HAR 9070100

La distancia inclinada, el 4ngulo
vertical y el angulo horizontal ED ﬁ

desde el punto de la estacién a los
puntos compensados se muestran.
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(3) En el modo MEAS, mostrar la
pantalla en el cual aparece OFFSET.

Presione OFFSET], la "pantalla del

menud de compensacién” se muestra.

e 10 1 %

Off:et 2D
Smdata

l—______________my
Offset/Angle.
P B “2. 2 obs. ok ?
(@Y) Selecmone 2."Offset/D13t y Offcet/Dist” o 7 300m
presione , la "Pantalla del punto + 74 261205
de observacion" se mostrara. ENT HAR 15673473
(5) Presione I@ para mostrar la
pantalla del resultado de la medida 5 22200m
compensada. Habrd diferentes Z4 -'5;4:3}]3"11"
contenidos bajo diferentes modos de L S
medida.
Los resultados de la medida pueden @(I REd [foc=g
ser angulo o coordenadas. El cuadro :
superior es el resultado de la medida C Offset/ Angle.
de la distancia. Para ver resultado en | (© ANGLE)
coordenadas, presione COORD) para N 145
mostrar el cuadro inferior. Presione E 1734
ANGLE] para mostrar la pantalla del Z 560
resultado de la distancia otra vez.
RE]] DT
5 10865 m
ZA 87°5838"
HAR 11234237
Pt. PTO
%h: 1570m
(6) Presione REC para grabar el
resultado de las medidas (vea “17.1 REC
Grabando distancia medida™)
N 2345
E 1234
Z 0569
Pt PTO
Tat b 1570m
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Ozt
1. OffsetDist
2. OffsetAngle
(7) Presione @ para volver a la 3. Offset2D
pantalla del menu de medida @ 4. Smdata

compensada.

12.3 Medida compensada de distancia doble

Instale dos puntos compensados (1° prisma y 2° prisma) en una linea que extiende desde el punto
observado, observe el 1° prisma y el 2° prisma, después ingresar la distancia entre el 2° prisma y
el punto de observacién para encontrar el punto de observacion.

Punto observado
Prsma A (Punto compensadal

' q'““xq,___h__lz'nsma B (Punto compensada)

~ P

Punto estacion

¥ NOTA:
1. La distancia compensada de las dos distancias compensadas medidas es determinada por

la distancia entre el punto compensado 2 y el punto de observacion sobre una linea que
continua desde el punto de observacion, punto compensado 1 y punto compensado 2.
2. Mida la distancia desde el punto de observacién al 2° prisma.
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» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion Operacion Pantalla
Oiffset
1. OffserDist
(1) En modo MEAS, mostrar la 2. Offset'Angle
pantalla en que OFFSET es 3. Offtet2D
mostrado. Presione OFFSET para OFFSET] 4. Smdata
mostrar la “pantalla del mend de
medida compensada”
e
Offset/ 2D
113 . t3l Tﬂl\E 1 at PGIDL
(2) Seleccione “3. Offset/2D” y 3 Off:et/ 2D
resione -ENT. ZA 897472
P HAR 15071612
Dzt
(3) Aviste el prisma 1, presione @ @ Dist  PC=0
para comenzar la medida. FFM =0
Fine™5
STCH
4) Cuanq? se ha terrjunado la oD
observacion o después de que los
valores de la medida se muestran
durante la repeticion de la medida, N 19232
presione [STOP| para MOSTRAR la E 3098
"1? pantalla del resultado de la Z . 1234
observacion del prisma”. Las '
[NO VEY
coordenadas del 1° son mostradas.
Offset 2D
(5) Presione @ la "2* pantalla de .
observacion de prisma” se mostrara. Take 2 nd pomt.
(Sise rea'lizara unanueva @ 7A 20°4773"
l%lervamén al prisma 1, presione HAR 150F161"
Y
OK]
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Dzt
(6) Aviste el prisma 2 y presione Dis  BC=0
para comenzar la medida. @ PPM =0
S
STOH
(7) Cuanq? se ha terrjunado la e
observacion o después de que los
valores de la medida son mostrados
durante la repeticion de la medida, N 234
presione la para mostrar la "2 E 1058
pantalla del resultado de la E: i ? 1.334
observacion del prisma. Las ' el
coordenadas del 2° son mostradas. @
Offset/ 2D
BLC: 1200 m
(8) Presione , la "Pantalla de
entrada de distancia compensada" se
mostrara. (Descartar los datos y
observar el 2° prisma otra vez:
presionar @').
Offset 2D
(9) Ingrese la distancia desde el 2°
prisma al punto de observacién y N 9734
presione . Las coordenadas del ENT] E 5008
punto de observacién son calculadas Z 1734
y se muestran.
REQ RE 0BY EXIT]
Offset
1. OffsetDist
2. OffetAngle
(10) Presién EXIT] para volver a la 3 Offet2D
“Pantalla del menu de distancia EXIT 4 Smdata

compensada”.

Rango de entrada de medida compensada: 99999.999 m minima unidad de entrada: 0.001 m.

Deseche y observe otra vez: presione
Grabar los resultados en el JOB: (Vea “21.1 Grabando datos de distancia medida”)
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13. MEDIDA DE LINEA DESCONOCIDA

La medicién de una linea desconocida es usada para medir la distancia inclinada, distancia
horizontal, y diferencia de altura a un punto desde un punto que es la referencia (Punto 1) sin

mover el instrumento.

I

¥d oI

I

Punto de partida 1

Punto observado p2

HE'C'

SE{ f%z

Punto observado p3

Estacion

Para buscar la diferencia de altura entre dos puntos, use un jalén para hacer que la altura
observada de todas las observaciones sea la misma.

13.1 Medida de la distancia entre miiltiples prismas

Es posible realizar la mediciéon de una linea desconocida seleccionando “4. MLM” desde el

modo Mend.

13.1 Midiendo la distancia entre multiples prismas

Procedimiento de operacion

Operacién

Pantalla

(1) Aviste el prisma del primer
blanco P1, después presione el en
el modo de Meas. Cuando la
observacion se ha completado o
durante la medida de repeticion,
presione después que los
valores medidos son mostrados para
restaurar la "Pantalla del modo
MEAS”.

Ilens.

5 11678 m
FA 30RELedT
HAER. 90701007

ﬁ
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i |

(2) Aviste el blanco P2, después
presione MLLM en la tercera pagina MILM Dist  PC=0
de la “Pantalla del modo MEAS." FFM =0

i S

E’Iﬁﬂ
(3) Cuando se completa la medida, la
"Pantalla del resultado de la medida
de la linea desconocida" es mostrada.
MLM S: Distancia inclinada del -
punto de partida al 2° prisma. MIM HS "“2_?-& R
H: Distancia horizontal del punto de , s-om s
: o v 1020m

partida al 2° prisma. g 15483 m

V: Diferencia de altura del punto de
partida al 2° prisma.

S: Distancia inclinada desde la
estacion instrumental y el 2° prisma.
ZA: Angulo Vertical desde la
estacion instrumental al 2° prisma.
HAR: Angulo Horizontal desde la
estacion instrumental al 2° prisma.

HAR 13531287

(4) Aviste el prisma P3 y presione
. Cuando se completa la
medida, la distancia inclinada,
distancia horizontal, y diferencia de
altura entre la posicion de salida P1 y
el prisma del punto P3. Es posible
medir la distancia inclinada, la
distancia horizontal, y la diferencia

MIM 5 10757m
H IT3H5m il
v 1060 m
5 13483 m

HAR 13573128

de la altura del punto de partida a @ MOVE OBY
cualquier otro punto usando el mismo
procedimiento.
Volver a observar el punto de partida:
OBS
Meas. PC -0
PP 0
S 16Bm 1

(5) Presione para finalizar la
medida MLM.

A 30°30S4°
L ULLN

HAR
[tvﬂlvﬂlRECIMENUW%
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13.1.2 Pendiente entre dos puntos

Es posible mostrar la gradiente de la posicion de partida y marcarlo como %.

Procedimiento de operacion Operacién Pantalla
(1) Presione con los valores MIM 5 67555
medidos MLM mostrados. La H I735m i
gradiente de los dos puntos se v ~ 1060m
muestra como un % sobre la 5 15483 m
segunda linea. Entonces el S/% es HAR 135731728"
cambiado a [SD| MM MOVE [S@ =g
MIM.
MIM 5 1075Tm
H 3735m [ &
(2) Presione otra vez, volverd a vV 1060 m
la pantalla original. 5 13483 m
i TFATE
HAR 13573128"
por MOVE  ED

13.2 Cambiando el punto de partida

Es posible cambiar el punto medido pasado al siguiente punto de partida.

e

ye 1 8270

Li”

Punto chservado p3

Punto chservado p2
Muevo punto de partida

Punto de partida 1

Estacion
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» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
(1) Observe la posicion de partida y MM IE:‘I ?‘jii o &
el prisma siguiendo los pasos 1 a 3 v 1060 m
en el "PROCEDIMIENTO 13.1.1 g 15483 m
midiendo la distancia entre multiples HAE 135731 728"
prismas." MM BOVE  [S/6]
(2) Presione con la “Pantalla

- p Moe

resultados de la medida de linea
desconocida” mostrada. . = a1
Presione para cambiar le Z?ﬂk %Eﬁ:ém
ultimo punto medido a el punto de HAR 13573128°
partida. NG [vES]
(3) Presione , el dltimo prisma MIM
medido pasa a ser la nueva posicion
de partida. Refiérase a “13.1.1 -
Midiendo la distancia entre zi ml‘;_ﬁ;m
multiples prismas”, realizando la HAR 13553172"
medida de la linea buscada al prisma MV OVE [5/%] By
del préximo punto.

14. MEDIDA REM

La medida REM es una funcién usada para medir la altura de un punto cuando no se puede
instalar directamente un prisma, por ejemplo un cable de energia, un puente, etc.

Angnlo wertical (a objetiva)
Angnlo wertical (a prisma)

I 932

L A
|

e

Ohjetiva ; .

Kl

L
= -,

Altara objetivo

|

Altara prisma
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La altura del objetivo es calculada usando la siguiente formula:

Ht=hl +h2
H2 = Sen 6z1 + Ctan 0z2 — Scos 0z1

Cuando se realiza una medida REM, la medida inicial se realiza después de 0.7 segundos y
medidas posteriores son realizadas en intervalos a 0.5 segundos no importando que método de

medida de distancia este seleccionado.

En avanzado designe la funcion a la tecla para mostrar . Para el método de designacidn,
vea “18.1.1 Designacién de funcién de teclas™.

Es posible realizar la medida REM cuando “5 REM” es presionado bajo el Modo Mend.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién

Operacién

Pantalla

(1) Fije el prisma directamente
debajo o directamente sobre el
objetivo y mida la altura del prisma
con una huincha de medir.

Presione HT sobre la tercera pagina
de la “Pantalla del modo MEAS”. La
pantalla de fijar altura es mostrada.

Tath - 1650m

Insth - 2000m

K

(2) Introduzca la altura del prisma y
presione , aviste el prisma.
Presione sobre la cuarta pagina
del modo MEAS para comenzar la
medicion.

(El modo de la distancia puede ser
SD, HD, o VD).

Bl+ 2]

Dt PC=0
FEM =0
Fine"5"

(3) Cuando la observacion es
completada, el resultado de la medida
de distancia es mostrada.

Mleas.

5 11678 m
ZA  3PIOSY
HAE. 900100

ﬁ
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(4) Aviste el objetivo, muestre la BaET

pantalla en la cual se coloca .

Presione para comenzar la Hi 0052 m &

medida REM. 0.7 segundos después, 3 1315 m

la altura del punto topogréfico al A 3933134_

objetivo es mostrado en . Luego, HAR 7T

los valores de la medida se ETod

completan cada 0.5 segundos.

(5) Presione para finalizar la REM

operacion de medida REM. Hi 005 m B

Volver a observar el objetivo S 5 13.123m

(Distancia medida): (Luego A 39:3313'4_

volver al paso 7.) HAR 171217

Comienzo medida REM: REM] =
Mfeas. PC -30

(6)Presione para volver a la FPM . 0

pantalla del modo medida. i

El méximo dngulo de medida posible: e iﬂg jl;f;“_aﬁnf

o >

8 HAR  00°0100"

Maximo distancia medida (Ht): =

999.999 m. B

16. CALCULO DE AREAS

Usted puede calcular el drea de un terreno delimitado por tres o mas puntos conocidos sobre una
linea manualmente ingresada o leyendo las coordenadas de los puntos.

Coordenadas (Valor conocido): P1 (N1, El) Area (Valor calculado): S
P2 (N2, E2)
P3 (N3, E3)
P4 (N4, E4)
P5 (N5, ES)
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Fl

Fa

0

Numero de puntos coordenados especificados: 3~30
El 4rea es calculada observando los puntos sobre una linea que incluye un drea en orden o
leyendo en el orden las coordenadas previamente registradas.

*NOTA:

Si dos o menos puntos se utilizan para medir un drea, ocurrira un error.

Asegurase de observar (o recalcular) puntos sobre un drea cerrada en sentido horario o ante
horario. Por ejemplo, el drea especifica para introducir (o recalcular) el numero de los puntos es
1,2,3,4,505,4, 3,2, 1 incluir de la misma forma.
Cada punto que se usara en el cdlculo puede ser obtenido midiendo o leyendo desde la memoria.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
Mema(?) T
8. Area Calculation
0. Set-ontTine
(1) En la pagina 2 de el , 10. Pomt Projectcn

seleccione “8. Calculo de Areas”.

11. Roads
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Cada punto que se usara en el cdlculo
puede ser obtenido midiendo o
leyendo desde la memoria.

Por ejemplo

Medicion del punto 1:

(2) Aviste el primer punto sobre la
linea incluyendo el drea y presionar

MEAS]| para comenzar la medicion.

El resultado serda mostrado.

Aviste el
punto 1
+
Meas

Area Caloulation
01:

02:

03:
(e
03:
05:

READ] MEAS

Area Caloulation

N: 40028 m
E 10002 m

Z 0.076m
S-A 2d3m
A 333

HAFR: 20°4572

X pEAT

Area Caloulation

01: pe 01

02 s
(3) Presione @ para ingresar el I@ 03
valor del punto en “pt_01". g“

5 -

06: @
(4) Repita los pasos 2 a 3 hasta todos -
los puntos han sido medidos. Los 01: pe 01
puntos sobre un drea incluida se m. e
observan en una direccion en sentido 03,
horario o ante horario. Los valores de o,
las coordenadas también se pueden 05-
leer desde la memoria. 06:
Por ejemplo: Leer el valor de las READ
coordenados desde la memoria del [ﬂ @
punto 2. B 1
Presione para mostrar la lista cd 2
de puntos en la memoria. Crd 3
Pt: Valores conocidos en memoria Crd 4
Crd / Stn: Valor de coordenadas Crd 3
guardado en el archivo JOB 6 i 25T ERCH

designado.
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Area Caloulation
. . oL p
(5) En la lista de puntos conocidos, ®. 6 B
seleccione el nimero del punto que 03
corresponde para el punto 2 y ENT .
presione ENT para leer el punto. 5.
06:
READ) MEAS
(6) Mueva el cursor al tercer punto, si
los coordenadas se han obtenido por ,
medicién, se mostrara “pt_03”. Si las ‘;'fa ﬁ?ﬂmm
coordenadas estdn leidas desde la [:Q: E: - &
memoria, se muestra el nimero del [33: ¢ 03
punto. (Por ejemplo: 6) 0. =
Cuando la cantidad de puntos 05
conocidos es suficiente para utilizar 06,
en el calculo del drea (por lo menos 3 [card RIEAS)
e BT
puntos), la tecla [CALC]| sera
mostrada.
Area Caleulation
Points: 3
Area:
(7) Presione CALC]| para calcular y 0338m sq
CALC
mostrar el resultado. 0.0000 ha
364 fsq
0.0001 acre
E-Ie&m{"_ﬁjm . _ T
(8) Presione para terminar el 0 SetoutLine
célculo y a volver a la pantalla mend. 10. Pomt Projection
Presione [NEXT]| para volver a entrar 11 Poads

al calculo de area.

NOTA: También es posible realizar la medida del 4rea presionando la tecla debajo del
modo MEAS cuando la funcién |AREA| esta designada por una tecla flexible. Para el método,
vea "18.1.1 Designacién de funcién de teclas".
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15. MEDIDA RESECCION (Estacién Libre)

Reseccion es usado para determinar las coordenadas de una estacion instrumental realizando
multiples medidas de puntos cuyos valores de coordenadas son conocidos.

Introducir Salida

Ni, Ei, Zi: Coordenadas de puntos conocidos

Hi: Angulo horizontal observado

Vi: Angulo vertical observado NO, EO, ZO: Coordenadas del

Di: distancia observada punto de la estacion.

Punto conocida F1

Punto conocido P2

* C

Punto Estacion PO

Punto conocida P4

Punto conocida P3

La KTS-440 puede calcular las coordenadas de la estacién instrumental observando 2 a 4 puntos
conocidos.

1. Cuando la distancia debe ser medida, por lo menos se requieren 2 puntos conocidos.

2. Cuando hay un punto en el plano que no puede ser medido, por lo menos se necesitan los

otros puntos conocidos.

NOTA: El angulo y la distancia no pueden ser usados en el mismo tiempo. Cuando el dngulo
esta en medicidn, la direcciéon de los puntos conocidos en sentido horario o ante horario, el
angulo entre los 2 puntos cercanos debe estar dentro de 180°

- Es posible realizar la medida de reseccion seleccionando “6. Resection” en el modo mend.

- Es posible leer dentro de la memoria las coordenadas de los datos registrados anteriormente.

-Es posible grabar los datos de las coordenadas fijas de los puntos conocidos o los datos de la
estacion instrumental en el JOB que ha sido seleccionado. Para seleccionar el método de JOB,
vea “16.1 Seleccién del JOB”.

-La altura fija del prisma devuelve aqui su valor previamente fijado después de que se complete
el proceso de la reseccion.
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» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
(1) Presione RESEC en la tercera
pagina del modo MEAS. Ressction
Introduzca el valor de coordenadas Pt 1
para el 1° punto conocido y presione E 3‘-%”3 Lt
A m
ENT. RESEC 7 0.000m
Detener de una entrada en progreso:
ESC|.
Lectura de un dato: READ FEADY IOE]
Grabar un dato: REC|.
(2) Cuando la entrada de las ' T
coordenadas para el 1° punto ha sido P: 2
completado, presione . “La N 0000 m e
X o " Introduzca
pantalla de ajuste del 2° punto” se E 0.000m
valor de las
mostrara. Z 0.000m
coordenadas

Repetir el paso 1 para introducir las
coordenadas de todos los demas
puntos conocidos.

pEAY READ) RE] o

Resaction

Pr1
(3) cuando todos los puntos N 44_?5:’43 i
conocidos requeridos han sido fijado, E 421;%22
presione . o

Sight Pr 1

(4) Aviste el 1° punto conocido, Resection
presione para medir solamente
el angulo. O presione para Dit PO =
medir dngulo y distancia. Cuando FEM =0
es seleccionado la “pantalla de Fine's
partida de la observacion” es
mostrada. @
(5) Cuando las medidas son completadas
o cuando se presione después que Resection
los valores de medida son mostrados Pi 1
durante el proceso de repeticion.
Cuando ha sido seleccionado, la g 3533Mm
distancia no serd mostrada 0 ZA 201734507
Si acepta el resultado, ingrese la altura HAR TEM432
del prisma del primer punto conocido y Teth 1560m

presione [YES|. Entonces para vaya a
observar el préximo punto conocido.

Descartar los resultado, presione .
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(6) Repita los paso 4 a 5 en la misma
manera desde el segundo punto. Cuando

la cantidad minima de datos de Resection
observacién requeridos para el cilculo Pt3
esta presente, se muestra . CALC
Presione para comenzar 5 13334 m
” ) . (o [YES o Za 61°1450
automadticamente los célculos después HAR 0874012
que se han completado la observacion de -
. T H 1560m
todos los puntos conocidos. ) =y
- Re-medir el punto: A pe=
- Medir el siguiente punto:
- Calcular estacion ocupada: [CALC
(7) Calcule las coordenadas del punto de
la estacidon, cuando esta es terminada, el
resultado es mostrado.
Cuando la distancia de reseccion es N0 56343
realizada, la pantalla superior es Ed 21.890
mostrada. 0 13557
dHD (Distancia horizontal entre los dos dHED 0015 mm
puntos conocidos)=Valor medido- Valor dZ 0012 mm

calculado.

dZ= (Coordenada Z del nuevo punto que
es calculada desde el punto conocido A)-
(La coordenada Z del nuevo punto que es
calculada desde el punto conocido B)
Cuando el dngulo da reseccion es
realizado, la pantalla de abajo es
mostrada.

@N, @E es la diferencia entre “La
coordenada que ha sido calculada desde
en punto 1, 2, 3” y la “La coordenada que
ha sido calculada desde el punto 1, 2, 4, la
coordenada Z0 es 0.

AOD) FEQ DX

I 56343
Ed 21890
Zi 0000
@N 0015 mm
E 0012 mom
oy B0 RE]  EE

(8) Presione @ para adoptar el Take the third point

resultado de las medidas, el resultado )

es grabado como coordenadas de la @ Sﬂbﬂﬁmgﬂﬂ#f .,

estacion. Esto restaura la “Pantalla de HAR S

ajuste del dngulo de orientacién” e
heps. PC ]

PP 1]
(9) Presione para fijar el angulo 5 1B4436m L
. . R o
de orientacién y retornar a la pantalla HAR 1263173

de medida.

mwmﬂﬁ

Abandonar los resultados y detener la medida: FSC

Abandonar los resultados y re-medir: RE_OBS| (Vea 15.1 Re-observando)

Abandonar el resultado y adherir un punto conocido: ADD

&3



KaLipa

Adoptar el resultado y grabar en el archivo JOB: (Vea “17.1 Grabando datos de distancia

medida”)

(Para fijar el dngulo de orientacion presione OK), si no presione m

15.1 Re-Observacion

Es posible realizar una re-medicién desde el primer punto conocido o solamente el ultimo punto

conocido.
PROCEDIMIENTO
Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
R=0BS
1. St point
2. Lastpoint
(1) En la “Pantalla de resultados de -
reseccion”, presione RE_OBS RE_OBS
(2) Seleccione “1. Punto de partida”
. X Prl
o “2. Ultimo punto” y presione . . N 4456343 i
. o Seleccione i
Los siguientes procedimientos son E 4321890
ioual 1 dimient + z 215557
guales que los procedimientos ENT
después del paso 4 en “15. MEDIDA Takce the first poi
DE RESECCION”. lﬁﬁj bET
15.2 Adherir puntos conocidos
» PROCEDIMIENTO
Procedimiento de operacién Operacion Pantalla
Fesection
Jutl] 36.343
. « El 21890
(1) Presione ADD en la” Pantalla de 70 15.557
resultados de reseccion JHD 0015 mm
dz 0012 mm
20D} oK
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(2) Cuando los antiguos puntos
conocidos no son observados, la
pantalla superior es mostrada.

Cuando la observacion de los
antiguos puntos conocidos es
terminada, y unos puntos conocidos
son adheridos, ninguna pantalla es
mostrada.

Fesection

Pt4

N 4116343 [ &
E 4021.840

s 2000557

Please take the fourth pont

Blesection

Pt4

N 0.000 m [ &
E 0.000 m

z 0.000 m

B FED o

v Cuando hay un punto conocido que todavia no ha sido medido, realice la medida usando los
mismos procedimientos que comienzan en el paso 3 en “PROCEDIMIENTO 15. Medida de

reseccion”

¢ Cuando un punto conocido debe ser adherido realice medidas usando los mismos
procedimientos que comienzan en el paso 1 y 2 de “PROCEDIMIENTO 15. Medida de

reseccion”.

= EXPLICACION: Precauciones cuando realice reseccion.

En algunos casos es imposible calcular las coordenadas de un punto desconocido (estacion
instrumental) si el punto desconocido y los tres o nuevos puntos conocidos se ordenan sobre

el borde de un solo circulo.

Un arreglo como el que esta a la izquierda es
deseable

A : Punto desconocido

e : Punto conocido

Esto es a veces imposible de realizar un

célculo correcto en un caso como el que esta a

la izquierda.
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Cuando ellos estdn sobre el borde de un
circulo simple, tome las siguientes medidas.

Mueva la estacion instrumental tan cerca
como sea posible del centro del triangulo.

Cuando la distancia entre puntos conocidos es
fija. Cuando la distancia entre el punto de la
estacion y los puntos conocidos son
aumentadas, se disminuye su angulo incluido,
los puntos conocidos puede facilmente estar
en el borde de un solo circulo. Es imposible
calcular las coordenadas de la estacion del
instrumento si el dngulo incluido entre los
puntos sabidos es demasiado pequeiio.
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PARTE4  GRABANDO DATOS

Esta seccion explica los JOB o ajustes en la memoria que pueden ser realizados en el modo
memoria y los métodos de grabacién de datos que pueden ser realizados en el modo grabar.

Pantalla del Modo Memoria

Memiry
1. JOE
2. Datos conoeidos

3. Codigo

Pantalla del Modo Grabar

REC JoBOL
1. Dist Diata
2. hingle Data
3. Coord data
4. Stn Data
5. Hote
& Wiear

Para ingresar en el modo memoria, presione en
la “Pantalla de Estado”.

Para ingresar en el modo grabar, presione en la
“Pantalla del Modo MEAS”

Presione para volver a la pantalla anterior.

16. AJUSTES EN MODO MEMORIA

Pantalla del Modo Memoria

Memary
1. JOE
2. Datos conocidos

3. Codigo

Para ingresar en el modo memoria, presione en la
“Pantalla de Estado”.

En el modo memoria, es posible realizar los ajustes
concernientes al JOB y la memoria.

Seleccionar el JOB.

Borrar un JOB.

Registrar datos de coordenadas en la memoria limpiar
datos de coordenadas desde la memoria.

Revisién de datos de coordenadas.

Entrada de cédigos

Revision de codigos.

Salida de datos del JOB al computador.
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16.1 Seleccion del JOB

Antes de grabar datos, seleccionar el JOB en que estos serdn grabados. Los siguientes datos
deben ser grabados en el JOB.

- Resultados de las medidas
- Datos de la estacion instrumental
- Notas

- Un total de 24 JOBs han sido preparados, y JOBO1 fue seleccionado cuando su KTS-440 fue
enviada desde la fabrica.

- Un total de 100.000 datos de puntos, que incluye los datos almacenados en todos los JOBs 'y
los datos de coordenadas en la memoria, pueden ser almacenar dentro del instrumento. El
espacio de almacenaje para 2 puntos se requiere para almacenar 1 punto de los datos en la
estacion (instrumento).

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
Mem/ JOB

(1) Seleccione “1.JOB” en la l JOEM
“Pantalla del modo memoria” y “1 JOB” j %ﬁ;ﬁn
presione (o presione la tecla ' +
numérica 1), la “Pantalla de ENT
administracion del JOB” serd
mostrada.
(2) Seleccione “1.JOB Selection” Mem ! JOB
entonces presione (o latecla “1 JOB :m EE]
numérica 1). e s
Los 24 JOBs son divididos entre Seleitlon gﬁ 13
cuatro paginas, los nimeros a la =
derechg ripresentan el nimero de ENT e [L; LAST =L
datos de puntos en cada JOB.
(3) Alinee el cursor con el JOB
deseado y presione .
Moverel cursor: A oV '
Cambiar la unidad de movimiento L'Iim" ;gg et
del cursor: 3 JOB deleion
Cuando [TL P{es mostrado, el cursor 3. Comums owput
se mueve de linea a linea. ENT]
Cuando es mostrado, el cursor
se mueve de pdgina a pagina.
Mostrar el inicio de la lista de JOB:
Mostrar el final de la lista de JOB:
LAST]|.
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16.1.1 Cambiando el Nombre del JOB

Procedimiento de operaciéon Operacion Pantalla

Mem ¢ JOB

* JOB01 20
(1) Realice el paso 1y 2 en “JOB i .
Selection” para mostrar la “Pantalla JOBM o
de seleccion del JOB”. 5 o8 5T e

Mem/ JOB
JOB - JOBMI

(2) Alinee el cursor con el JOB a ser
cambiado, entonces presione EDIT

para acceder a la “Pantalla de cambio
de nombre del JOB”.

Mem ! JOB
* JOBMI 20
(3) Ingrese el nuevo nombre del JOB * JOBI2 g
con las teclas alfanuméricas, ENT JOBOS 10
entonces presione m La “Pantalla JOBM ]
de seleccion del JOB” es restaurada. g ST ==

16.2 Borrando un JOB
- Es posible limpiar los datos dentro de un JOB designado.

- No es posible limpiar un JOB hasta que la salida externa se ha completado (transmisién al
servidor del Computador o la salida a una impresora).

Un ™" al lado del nombre de un JOB indica que los datos en ese JOB no han sido bajados.

- Después que los datos han sido limpiados, el nombre del JOB vuelve al nombre
designado cuando la KTS fue enviada desde la fabrica.
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» PROCEDIMIENTO

administracion del JOB” es
restaurada.

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
Mem/JOB
(1) Seleccione “1.Job” en la ,lr I%gfl:mm
“Pantalla del modo memoria” y “1 JOB” 3 Comms on
presione (o presione la tecla ' + - :
numérica 1), la “Pantalla de ENT
administracion del JOB” es
mostrada.
JOB dedetion
“2.JOB ' : m
¥ ¥
(2) Seleccione “2.JOB delection” y T, ‘TUE]Z 8
. delection JOB05 10
presione , los nombres de los + JOBO 0
JOB seran mostrados en una tabla.
ENT] OS] Eod
3) JOE deletion
Seleccione el JOB cuyos datos seran
borrados y presione , la %'C:B] .JOB01
“Pantalla de confirmacion de borrado .
Confimm
del JOB” se mostrara.
JOB deletion
77 Si la seleccion del JOB no se han
descargado, es recomendablq que Send first
usted descargue el JOB, presione ESC
para salir, descargue el JOB y
eliminelo. Press ESC key
Mem/ JOB
1. JOB selection
(4) Presione los datos dentro 2. JOB deletion
del JOB que es mostrado se han 3. Comms output
eliminado, y la “Pantalla de YES
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16.3 Registrando Datos de Coordenadas en la Memoria

+ Es posible registrar los datos de coordenadas en memoria por adelantado. Los datos de las
coordenadas que se han registrado pueden ser sacados durante los ajustes para usar como
estacion instrumental, estacidn de calaje, punto conocido, y datos de coordenadas de replanteo.

+ Los datos coordenadas se almacenan en una parte de la memoria separada de los datos del JOB.
- Es posible registrar 100.000 puntos de datos de coordenadas, incluyendo los datos dentro de los

JOBs.

- Hay dos métodos de registro: Entrada por teclas y entrada desde un instrumento externo.

16.3.1 Usando las teclas como método de entrada para registrar datos de coordenadas

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacion Pantalla
Meny/ Enown
1. Keyincoad
(1) Seleccione “2. Known data” en la “2 Known 2. Conums mput
“pantalla del modo memoria” y 'data” 3 Dvelmm
presione (o presione la tecla + ‘i View
numérica 2), la “Pantalla del ment de 3. Clear
punto conocido” es mostrada.
(2) Seleccione “1. Key in coord” y
presione [ENT], la “Pantalla de entrada Toleny Enomn 50307=c
de datos de coordenadas” es N : 4567092
mostrada. “2.Key in E: 7856545
Fijar los siguientes puntos: coord” Z: 3445091
El valor de las coordenadas N, E, Z, + Pt . PTO
nimero del punto, después de cada
entrada presione . _
“5039rec” significa que 5039 S8
coordenadas han sido grabadas.
(3) Presione @ para grabar el valor
de las coordenadas en la memoria
después es posible ingresar otro d;1t0 Mem Rnonm
1. Eeymcoond
de coordenada. 2. Conms mput
Después que el registro de todos loa REC 3. Deleton
datos de las coordenadas se ha + 4. Vaew
completado, presione m para ESC 3. Clear
volver a la “Pantalla de del menud de
puntos conocidos”.
Tamafio mdximo del nimero del
punto: 14 caracteres.
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NOTA: Rango de entrada de coordenadas.
-9999999.999 a +9999999.999 (m) 0 -9999999.999 a +9999999.999 (ft)

16.3.2 Ingreso de datos de coordenadas desde un instrumento externo

El formato de datos de las coordenadas es el SDR33. Hay dos formatos, vea abajo:

1./DG 123.456, -1234.123, 12.345, 1234.678[,SUM]CRLF
a b c d e

Cédigo de identificacion de datos

Coordenada N

Coordenada E

Coordenada Z

2. El formato de coordenadas que es proporcionado por el software Kolida:
Numero del punto, E, N, Z CRLF

Las condiciones de comunicacion se conforman por el ajuste de de las condiciones de
comunicacion representadas por los parametros. (Refiérase a “19.1 Cambiando los pardmetros
instrumentales’)

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla

Mem/ Enown

(1) Seleccionar “2. Known data” en la “> Known L KE‘.-ID.{‘DCEd.

“Pantalla del Modo Memoria” y ’ data” 2 D;IC.::LB .

presione para mostrar la 4 j View o

“Pantalla de Menu del Punto 5 (Clear

Conocido”.

(2) Seleccione “2.Comms input” y Mem/ Kuown

presione , la “Pantalla de

exhibicion del formato de datos” es ENT Format  SDR33

mostrada. Presione otra vez, + .

comience la recepcion de datos. La Recenmg 25

cantidad de datos recibidos es

mostrada en el fondo de la pantalla.

v NOTA: Antes de realizar la comunicacién entre KTS y otros equipos, asegurese que los
pardmetros de comunicacion sean iguales. (Refiérase a “19.1 Cargando pardmetros
instrumentales™).
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16.4 Limpiando Datos de Coordenadas de la Memoria

+ Es posible limpiar los datos de coordenadas de la memoria. Hay dos metodos:
1. Limpiar todos los datos de coordenadas

2. Limpiar datos designados.

16.4.1 Limpiar todos los datos de coordenadas

Este procedimiento limpia todos los datos de coordenadas de la memoria.

Procedimiento de operacién Operacion Pantalla
Mem / Eneam
1. Eeymcoord
“2. Known g CEMI_;IDFLE
(2) Seleccione “2. Known data” en el data” BT
_ : 4 View
“Modo memoria” y presione . + 5. Clear
ENT]
Mem / Enown
(2) Seleccione “5.Clear” y presione “5.Clear” Clear
, la “Pantalla de iniciacion de + Confirm?
datos‘“ es mostrada.
[YESY
Mfem Enouwn
. 1. Eeyvmooomd
(3) Presione YES, los datos de 7 Coém?:: mpt
coordenadas son completamente 3. Deletion
limpiados y la “Pantalla del menu de + CEJ;

puntos conocidos” es restaurada.
Cancelar la limpieza: @l

16.4.2 Borrando datos de coordenadas designados

Seleccionar el nimero del punto de los datos de las coordenadas para borrar, un punto a la vez.

ENT]

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
Mem/ Encam
1. Eeyvmeoord
“2.Known Y Comms it
(1) Seleccione “2.Known data” en el data” 3. Deletion
“Modo memoria” y presione [ENT]. + i ‘EE’;
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Mem /Enown Deleam
(2) Seleccione “3.Deletion” y “3.Deletion ; ,1,
presione [ENT], la “Pantalla de 7 B 3
exhibicién del nimero del punto” es + BoOA
mostrada. ENT] TOH LA5T] RECH
(3) Seleccione el niimero del punto a ser
limpiado y presione . El numero del
punto a ser limpiado y sus coordenadas
serdn mostradas. Espere para confirmar.
Mover punto: A o ¥ - -
Cambiar Ia unidad de movimiento del Mem/Knonm Delezon
CUrSOr: N J_hﬁﬂ%
Cuando [T{ P|es mostrado, el cursor se g ; ‘i?_;;f
mueve de linea a linea. : 23
Cuando es mostrado, el cursor se &I;m
mueve de pagina a pagina. G ,
Mostrar el inicio de la lista del nimero del i
punto: - =r]
Mostrar el final de la lista del nimero del PREV [NEXT S| L
punto: [LAST].
Buscar datos de coordenadas: [SRCH]
Mostrar el préximo dato:
Mostrar el dato anterior: [PREV]
. L Mem ! Enoam Delefion
(4) Presione para limpiar las B 1 +
coordenadas del punto y restaurar B2
la “Pantalla de exhibicion del B 3
’ , YES A2
ntmero del punto”. 14
Bep!ta arriba el procedimiento para fros =51 ERCH
limpiar otro punto.
Mem/ Enowm
1. EKeyincoord
2. Comums input
(5) Presione para finalizar el 3. Deletion
borrado y restaurar la “Pantalla del ESC ; View

menu del punto conocido”.
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16.4.3 Limpiar datos de coordenadas designadas usando SRCH

Cuando es necesario buscar el nimero de un punto usando el procedimiento de “Borrado
de datos de coordenadas designadas”, buscar como se explica abajo.

Procedimiento de operaciéon Operacion Pantalla

(1) Alinee el cursor con el inicio del Wem !/ Enown Delefion
numero de los puntos y presione
en la “Pantalla de

exhibicion del nimero del punto”. SRCH

1
Nota: El numero del punto indicado — — z
por el cursor se convierte en le ne Lo =i =i
objeto de busqueda.
Mem/ Enown Deletion
Pt: 1
Ingrese el
(2) Introduzca el numero del punto numuer:?Ode
y presione [ENT]. P .
(3) Cuando la busqueda es - 4567095
completada la “Pantalla de E: TR56.545
limpieza de datos “ es mostrada. T . 3445001 i3
Cuando no se ha encontrado Pr - A
ningun namero de punto. “Not Deleticn  Confinm?
20.und es mostrado sobre la linea PREV e ET

Mleny' Enown Delsion

(4) Presione YES los datos de las % %

coordenadas mostrados son o S

limpiados y la “Pantalla de YES B A2

exhibicion del numero del punto”

es restaurada. !

El
g
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16.5 Revision de Datos de Coordenadas

Es posible mostrar los datos de las coordenadas dentro de la memoria.

Procedimiento de operaciéon

Operacién

Pantalla

(1) Seleccione “2.Known data” en el

“Modo memoria” y presione .

“2.Known
data”
+
IENT

Mlem Enowm
Esymeoord
Comrs mpnt
Deletiom
View

Clear

b e 1

(2) Seleccione “4.View” y presione

ENT]

“4.View”

/ Enowmn Delstion

1
2
3

&
g

(3) Alinee el cursor con el nimero
del punto a ser revisado. Presione
para mostrar las coordenadas.
Mover punto: A o ¥

Cambiar la unidad de movimiento

del cursor:
Cuando [Tl P es mostrado, el cursor

se mueve de linea a linea.

Cuando es mostrado, el cursor
se mueve de pdgina a pagina.
Mostrar el inicio de la lista del
numero del punto:

Mostrar el final de la lista del

numero del punto: [LAST].

Buscar datos por coordenadas:

Mostrar el préximo dato: NEXT
Mostrar el dato anterior: PREV]

e}
4
=

4367.098
7836545
3443001

(4) Presione para restaurar la
“Pantalla de exhibicién del numero
del punto”
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(5) Presione otra vez para

restaurar la “Pantalla del ment del
punto conocido”

16.6 Entrada de Cédigos

+ Es posible guardar cédigos en la memoria.
+ Es posible leer los codigos registrados en la memoria cuando grave datos en el instrumento o

observe datos.

» PROCEDIMIENTO

(Cuando los cédigos no son
completamente mostrados, use m
para mostrar el resto).

Numero médximo de cédigos
registrados: 40

Procedimiento de operacion Operacién Pantalla
Mem (Code
1. Keyimcode

(1) Seleccione “3. Code” en la 7 Code deletion
“Pantalla del modo memoria” y “3. Code” 3. Code view
presione (o presione la tecla + 4. Clearks
numérica 3), la “Pantalla del mend de
codigos” es mostrada.

Eeyin code

Code: M1
“1.Key in
(2) Seleccione “1.Key in code” y code” g
presione (o tecla numérica 1). +
(3) Introduzca el cédigo y presione
ENT)| para guardar el c6digo y
« . Mem /Codz

restaurar la “Pantalla del ment de o
codigos™. 2. Code deletion
Tamafio maximo de los cédigos 14 3. Codeview
(alfanuméricos) 4 Clear list
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16.7 Borrando Cédigos

Es posible limpiar cédigos de la memoria.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
Mem Code
1. Hevincode
(1) Seleccionar “3.Code” en la 2 Code deletion
“Pantalla del modo memoria” y “3.Code” 3. Codewview
presione (o presione tecla + 4. Clearbist
numérica 3), | “pantalla del menti de
codigos” es mostrada.
MenmyCode
ABCDEFGHIEI MNO
(2) Seleccione “2.Code deletion” y “2.Code ADOL
presione (o presione tecla deletion” TREEOLEET
numérica 2). La “Pantalla de borrado + POINTI
de codigos “ es mostrada. ENT)

P o S P

(3) Alinee el cursor con el cédigo a ser
borrado y presione para borrarlo.
Mover punto: A o V¥

Cambiar la unidad de movimiento del
Cursor:

Cuando es mostrado, el cursor se
mueve de linea a linea.

Cuando es mostrado, el cursor se
mueve de pagina a pagina.

Mostrar el inicio del cédigo: [TOP|.
Mostrar el final del c6digo: [LAST].
Presione para terminar la operacion

y restaurar la “Pantalla del menu de
codigos”

[e3]
(@]
a

Mem Cods
Esvmcode

Code wisw
Clear list

Fe =
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16.8 Revision de Codigos

Es posible mostrar una lista de los cdigos en la memoria.

» PROCEDIMIENTO

Cuando es mostrado, el cursor
se mueve de pigina a pagina.

Mostrar el inicio del codigo: .
Mostrar el final del c6digo: [LAST].
Presione para terminar la

operacion y restaurar la “Pantalla del
menu de codigos”

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla

Mem Code
(1) Seleccionar “3.Code” en la é Iégﬂmdﬁiu
“Pantalla del modo memoria” y “3.Code” 3. Codeview
presione (o presione tecla + 4. Clearhst
numérica 3), la “Pantalla del menu de ENT
codigos” es mostrada.

Code dew

ABCDEFGHIET MINO

(2) Seleccione “3.Code view” y “3.Code AROL
presione (o presione tecla view” TREEOLEET
numérica 3), la “Pantalla de + POINTI
observacion de c6digos” es mostrada. ENT| frog
(3) Alinee el cursor con el cédigo a
ser observado y presione para
borrarlo.
Mover punto: .A oV o Ttk
Cambiar la unidad de movimiento 1. Kevincode
del cursor: 2. Code deletion
Cuando mostrado, el cursor 3. Code view
se mueve de linea a linea. ESC 4. Clearhs
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16.9 Salida de Datos del JOB al Computador
Es posible sacar los datos dentro del JOB al computador en la unidad JOB.
» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion Operacion Pantalla

Mem JOB
(1) Presione “1. JOB” sobre la l i%im
“Pantalla del menu del modo B . =
memoria” y presione (o L ':_OB 3. Comns outpue
presione tecla numérica 1), la ENT
“Pantalla de administracion del
JOB” es mostrada.
(2) Seleccione “3. Comms output”
y presione (o presione tecla
numérica 3), la “Pantalla de
administracién del JOB” es
mostrada.
La “Pantalla de seleccién del
JOB” es mostrada. Clonims oumiput
Mover punto: A o ¥ “3. Comms :;%1 Eg
Cambiar la unidad de movimiento ) N =
del curs outEut i% ig
Cuando es mostrado, el
cursor se mueve de linea a linea. ENT @ LAST t
Cuando es mostrado, el
cursor se mueve de pagina a
pagina.
Mostrar el inicio del nombre del
JOB: [TOP
Mostrar el final del nombre del
JOB: [LAST].

Clonras emfput

Format: SDR33

(3) Seleccione el nombre del JOB Toh: JOBOL
a ser bajado y presione para ENT Sending 10
comenzar la salida de datos.

Conuns owipat
(4) Cuando la salida de datos es N ;%1 EE
completada, la “Pantalla de de JOBO3 19
seleccion de salida del JOB” es JOBO: 0
f)ii(t)aljlgéié. Es posible seleccionar @ !
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17. GRABANDO EN EL MODO GRABAR

Pantalla del Modo Grabar
Para ingresar en el modo grabar, presione m enla

FEC 10E0] “Pantalla del modo MEAS”.

1 Dist Data Las operaciones concernientes a la observacion de datos
3. Aingle Data pueden ser en el moc!o CO(.)I’d. .
3. Coond data Grabando datos de distancia mefhda.

’ Grabando datos de dngulos medidos.
o HHEB B Grabando datos de coordenadas.
3. Hote Grabando datos del punto de la estacién
6. View Grabando notas.

Repasando los datos del JOB.

17.1 Grabando Datos de Distancia Medida

- Es posible grabar los datos mas recientes de las medidas de distancia en un JOB. Y es posible
realizar y grabar medidas de distancia, medidas compensadas, etc. después de ingresar en el

modo de grabar.
- Una vez que se hayan grabado los datos, no se puede mostrar para prevenir la doble

grabacion.
- Es conveniente al usar JAUTQ)| para realizar operaciones automdticas de medida de distancia

para grabacion.
- Los puntos grabados son distancia inclinada, dngulo vertical, dngulo horizontal, nimero del

punto, cédigos, y altura del prisma.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
Meas. PC 30
L PPM ]
5 1234789 m B
(1) Realizar la medida de distancia en ZA 8304
HAR. 0=0'ag”

el modo MEAS.

5 = B o
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EEC JOBO1
1. Dist Data
. S 2. Angle Data
) Presmne sobre la segunda REC 3 Coord Data
pagina del modo MEAS. 4. Stn Data
5. Hote
6. View
REC/ st 1200rec
(3) Seleccione “1.Dist data” y “] Dist :S 1.?"3'64.]:'1
presione (o presione tecla o Za 6 H .
L. data *HAR. 647 2X10
numérica 1), el resultado de las . B . 000

medidas son mostrados sobre las
lineas 2 a 4 (Lineas indicadas con *)

]

(4) Presione REC]| para grabar los
datos de medidas indicadas por “*”.
Introduzca los siguientes puntos:

numero del punto, cédigo, altura de

jalén. Después de cada entrada
presione .

5 10364 m

KTS incrementara automaticamente %.::R ;giiizll o
en 1 el nimero del dltimo punto REC Pt - 000
ingresado y lo mostrara. Este Tet B 167 m L
ndmero de punto puede ser usado ‘
para grabar datos en la memoria o
ser cambiado.
Los cddigos registrados
anteriormente se pueden leer dentro
presionando [1| o .
(5) Compruebe los datos y presione REEC/ Tzt 120%rec
@. Los datos son grabados y el "3 ot

y . . . ZA 45°1873 )
ndmero de registros posibles declina HAR 277109
en 1. Porque los mismos datos no @ Bt . 2001

pueden ser grabados una segunda
Vez. no se muestra después de
grabar.

Py oy

]

(6) Presione [SDIST] para medir la

distancia otra vez en el modo grabar.

o
o)
%)

BEC st

BC 0
PPM 1]
Fine

[,a_;" I
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1. Dist Data
2. Angle Data
X 3. Coord Data
(7) Presione para restaurar La 8 %tn Data
“Pantalla del modo grabar” 5. Mote
B, View

Realice la medida de la distancia para grabar automdticamente presionando una sola tecla:
aUTO|

Cuando esta tecla es usada, es innecesario realizar la medida de la distancia en el modo MEAS.
Presione sobre la "Pantalla del modo grabar" para realizar la medida de distancia y
grabar automdticamente los resultados. Cuando se hace esto, el nimero del punto aumenta
automdticamente desde que es mostrado cuando la KTS entré en modo de grabacion y el cédigo
que fue mostrado es utilizado sin cambiar. Después de que se haya completado la medida, los
resultados son mostrados por 2 segundos y la pantalla mostrada antes de que fuera
presionado es restaurada.

Medida compensada en modo grabar: OFFSET

Es posible avanzar por "Offset/Dist" y "Offset/Angle" presionando OFFSET. Vea "12. Medida
Compensada" para el procedimiento.

17.2 Grabando Datos de Medida de Angulos

Es posible grabar datos de la medida de dngulos en un JOB solo después de de ingresar en el
modo grabar.

Una vez que los datos han sido grabados, no es mostrado para prevenir la doble grabacién.
Es conveniente usar AUTO para realizar la operacion automdtica de la medida de dngulos a la
grabacion.

Los puntos que pueden ser grabados son el angulo vertical, angulo horizontal, numero del punto,
cddigo, y altura del prisma.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacion Pantalla
1. Dizt data JOBO1
. 2. Angle daia
(1) Presione REC sobre la segunda 3. Cooed data
pagina de la “Pantalla del modo REC 4. St data
MEAS”. 3. Mote
6. View
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REC!Angle 1200rec
(2) Seleccione “2. Angle data” y “2. Angle P - POINT2000
presione (o tecla numérica 2) data” ZA 485;"1’53%9 )
la “Pantalla de grabacién de medida + el AT
de dngulos” es mostrada. ENT] N
(3) Aviste el prisma y presione :
ANGLE, los resultados de la medida REC/Angle 1200rec
serdn mostrados sobre la linea 3 y 4 . U
(Lineas indicadas por “*”) de la ,gg{R ?&332!:0
“Pantalla de exhibicion de datos ANGLE Bt . POINT2000
medidos”. Los valores que no - -
muestran * son los datos de la medida [ENGLH BuTd
de los dngulos mostrados en tiempo
real.
(4) Presione REC]| para grabar los
datos de la medida de dngulos
indicados por el “*”. s7a 265317
Fije los siguientes puntos: numero del *HAR S5 107
punto, cédigo, altura de jalon. Pt . POINT2000
Desiués de cada entrada presione REC C:.:nd;e: MB )
' Tgt h: 167m

Tamaiio méximo del nimero del
punto: 14 (alfanumérico).
Tamafio maximo del cédigo: 14
(alfanumérico).

REC!Angle 1200rec
(5) Presione @ para grabarlos B . POINTI000
datos. Porque los mismos datos no 7A 45°1973"
se pueden grabar una segunda vez. @ HAR 7B
no es mostrado después de la ANGLH fauTg
grabacion.

REC ngke T20irec

s
(6) Presione |ANGLE| para medir el X *HAR
Pr: POINT2001

angulo otra vez.

NGl 0 [EDM
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1. Dhst data JOBM
2. Angle dain
(7) Presione para restaurar la 3. Coord data
“Pantalla del modo grabar” ESC 4. Sin data
& 5. INote
6. View

- Realice la medida de la distancia para grabar automdticamente presionando una sola tecla:
[AUTO|

Cuando esta tecla es usada, es innecesario realizar la medida de la distancia en el modo MEAS.
Presione sobre la "Pantalla del modo grabar” para realizar la medida de distancia y
grabar automaticamente los resultados. Cuando se hace esto, el nimero del punto aumenta
automdticamente desde que es mostrado cuando la KTS entré en modo de grabacién y el cédigo
que fue mostrado es utilizado sin cambiar. Después de que se haya completado la medida, los
resultados son mostrados por 2 segundos y la pantalla mostrada antes de que fuera
presionado es restaurada.

17.3 Grabando Datos de Coordenadas

- Es posible grabar cédigos y datos de la medida de coordenadas en un JOB solo después de de
ingresar en el modo grabar.

- Una vez que los datos han sido grabados, no es mostrado para prevenir la doble
grabacion.

- Es conveniente usar AUTO para realizar la operacién automdtica de la medida de dngulos a la
grabacion.

- Los puntos que pueden ser grabados son el dngulo vertical, dngulo horizontal, numero del
punto, cédigo, y altura del prisma.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacion Operacién Pantalla
Meas. PC 30
PPM 1]
(1) Realice la medida de g 17347%90m L
coordenadas en la “Pantalla del FA  R0F0a4T
modo MEAS” HAR 90701007
HSET] ﬁ
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FEC JoBOL
1. Dnst Drata
(2) Presione REC en la segunda 2. Angle Data
pagina de la “Pantalla del modo REC 3. Coord Data
MEAS”. La “Pantalla del modo ;' :Imt“‘m
grabar” es mostrada. 5 Vii-;
RECCoord. 1200vec
(3) Seleccione “3. Coord data” y “3 Coord :"‘1 110364
presione , el resultado de la éiata” é ﬁﬁ
medida son mostrados sobre las + P . POM"‘III!
lineas 2 a 4 (lineas indicadas por “*”) - _
de la “Pantalla de datos de medida”. ENT REQ SDIST  |OFFSET|
(4) Presione para grabar los N 10,364
datos de la medida indicada por *. E zi‘;gé
Introduzca los siguientes datos: REC] o POINT000
numero del punto, cédigo, altura del N -
prisma. gI. h: 167m
Después de cada entrada presione
)
. REC/Coord 2001
(5) Presione @ para grabarlos N e
datos. Porque los mismos datos no se s
pueden grabar una segunda vez. @ *Z
no es mostrado después de la Pr. - PODNT000
grabacion. EDS1  [oFFsEN [AUTO
Dhst.
(6) Presione para medir las Dit  PC =
coordenadas otra vez en el modo OBS TOPEM =0
grabar. Fine™s™
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EEC JOEOL
1. Dust Diata
2. Angle Data
(7) Presione para restaurar la e 3. Coord Data
“Pantalla del modo grabar” 4. din Data
5. Mote
T

Realice la medida de la distancia para grabar automdticamente presionando una sola tecla:
aUTO|

Cuando esta tecla es usada, es innecesario realizar la medida de la distancia en el modo MEAS.
Presione sobre la "Pantalla del modo grabar" para realizar la medida de distancia y
grabar automadticamente los resultados. Cuando se hace esto, el nimero del punto aumenta
automdticamente desde que es mostrado cuando la KTS entré en modo de grabacién y el cédigo
que fue mostrado es utilizado sin cambiar. Después de que se haya completado la medida, los
resultados son mostrados por 2 segundos y la pantalla mostrada antes de que fuera
presionado es restaurada.

- Medida compensada en modo grabar:

Es posible avanzar por "Offset/Dist" y "Offset/Angle" presionando OFFSET. Vea "12. Medida
Compensada" para el procedimiento.

17.4 Grabando Datos de la Estacion Instrumental

- Es posible grabar los datos de la estacion instrumental en un JOB.

- Los datos que pueden ser grabados son coordenadas del instrumento, nimero del punto,
cddigos, altura instrumental, operador, fecha, hora, lluvia, viento, temperatura, presion
atmosférica, factor de correccion atmosférica, tipo de prisma, valor de correccion de la constante
del prisma, y método de medida de distancia.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operaciéon Operacion Pantalla
1. Dist Data
(1) Presione en la segunda g Cﬂﬁg‘zﬁ
pagina del modo MEAS. La REC 4. Stn Data
“Pantalla del modo grabar” es 5. Mote
mostrada. 6. View
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D 10364

E0 234807

Z0 40003
(2) Seleccione “4. Stn data” y P Pﬂll\"{'_'mﬂ
presione ENT (o presione tecla Imt' b, —— - .
numérica 4), los actuales datos del LA REnl)
instrumento se muestran, hay un total
de 4 paginas. Cade
Introduzca los siguientes datos: K T

Hame
Coordenadas de la estacién :
instrumental
Numero del punto “4. Stn CK
Cdédigo data”
Altura instrumental + D.ate; 030207 i
Operador ENT] Tinge: 10: 14 32
Fecha y hora k“?ﬁ[: s
Lluvia Wind, o
Viento Mode fmels] 1
Método de medida de distancia g
Temperatura
Presion atmosférica Temp: 200C
Factor de correccion atmosférica Press:  1013.0hPa
Valor de correccion de la constante PPM: 0
del prisma L 30

FEC JoBOL
1. Dnst Drata

(3) Después de introducir todos los 2. Angle Data
datos, presione @(I para grabar los @ 3. Coord Data
datos de la estacién y restaurar la ;' :It:tfata
“Pantalla del modo grabar” b Wiew

Movimiento del cursor entre puntos: AV
Reglas de entrada:

Leer en coordenadas:

Pt. : 14 ndmeros y letras

Cédigo: 14 nimeros y letras

Leer en cédigo: T

Tiempo: pm 3: 33: 37 introduzca 153337
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Fecha: Ao 2003 mes 8 dia 23 introduzca 030823

Ajustar métodos y contenidos:

Lluvia: Presione <P para seleccionar (limpio, nublado, lluvia fina, lluvia, nieve)

Viento: Presione P para seleccionar (calma, suave, liviano, fuerte, muy fuerte)

Modo: Presione P para seleccionar (Fino “r”’, Fino AVG’n=", Fino”s, Tracking)
Para fijar el factor de correccién atmosférica a 0 ppm: |0PPM

17.5 Grabando Notas

Este procedimiento prepara datos de notas y graba en el JOB que es seleccionado.

» PROCEDIMIENTO

caracteres.

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
1. Dist Data JoBOL
. 2. Angle Data
(1) Preswne en la segunda 3 Coor Data
pagina del modo MEAS. La REC 4. Sin Lata
“Pantalla del modo grabar” es 5. Hote
mostrada. 6. View
FEC MNote 1200rec
(2) Seleccione “5. Note” y presione KOLIDA
(o presione tecla numérica 5), “5. Note”
la “Pantalla de entrada de notas” es +
mostrada y el dato de la ultima nota ENT OK]
preparada es mostrada.
1. Dust Data JoBO1
(3) Introduzca la nota y presione @{I 2. Angle Data
para restaurar la “Pantalla de modo 3. I;-:u:-:d Data
grabacion”. K| 4. StnData
. L. . 3. Hote
Longitud maxima de la nota: 70 :
6. Viewr

17.6 Recibiendo Datos del JOB

- Es posible mostrar los datos dentro del JOB que es seleccionado.
- Asigne por adelantado la funcién de la tecla para mostrar VIEW. Refiérase a “18.1 Asignacién

de funcion de teclas”.

- Es posible para buscar datos dentro del JOB de ser mostrados por el nimero del punto, pero el

dato de las notas no puede ser buscado.
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» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
1. Dist Data JoBO1
2. Angle Data
(1) Presione en la segunda 3. Coord Data
pagina del modo MEAS. La “Pantalla REC ;' :;:t{:ata
del modo grabar” es mostrada. 6 ianr
(2) Seleccione “6. View” y presione M,
la “Pantalla de exhibicién del numero del
punto” es mostrada.
Movimiento de puntos: A o ¥ BEC View
Cambiar la unidad de movimiento del Pt 1 4
cursor: [TL P Ce 2
Cuando es mostrado, el cursor se “6. View” Bt 3
mueve dea a linea. + Sm A L
Cuando [T P es mostrado, el cursor se ENT ——
mueve de pagina a pagina. @
rar el inicio del nombre del JOB:
Mostrar el final del nombre del JOB:
LAST,
Buscar por numero de punto: SRCH]
(3) Seleccione el nimero del punto a 5 10360 m
ser mostrado en detalle y presione ZA T
, los datos del punto seleccionado HAR oy
son mostrados. ENT| B PODNT2000
Tnst. b- 165m
Mostrar el proximo dat [FREY INEXT]
Mostrar el ultimo dato: [PREV
EECAdew
Bt 1 1
(4) Presione m para restaurar la Crd 2
“Pantalla de exhibicién del numero del ESC gﬂ i
punto” . 1
1. Dist Data JoBO1
2. Angle Data
(5) Presione otra vez para 3. Coord Data
restaurar la “Pantalla del modo ESC ;' ;;:tfata
grabar” 6 Wimr
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PARTE5 SELECCION DE OPCION DE MEDIDA

Esta seccion explica los ajustes de las funciones de teclas de KTS-440, los parametro de
ajuste, etc.

18. DESIGNACION DE FUNCION DE TECLAS

Con la KTS-440 es posible asignar las teclas flexibles en el modo MEAS para satisfacer las
condiciones de medidas. Las asignaciones actuales de las teclas flexibles son conservadas hasta
que estén revisadas otra vez, incluso cuando se corta la energia. Dos localizaciones de registro
estan disponible en la tarjeta de la memoria interna para los usuarios: usando ajuste 1 y usando
ajuste 2. En cualquier momento puede ser reasumido por el usuario el ajuste de teclas de
registro.

Es posible operar la KTS-440 eficientemente porque las asignaciones unicas de las teclas
flexibles se pueden preestablecer para satisfacer varias aplicaciones y las maneras que diferentes
operadores manejan el instrumento.

Presione en la “Pantalla de estado”, la “Pantalla del modo de ajuste” es mostrada.
Seleccionar “6. Funcién de teclas™ y presione cualquier tecla o tecla numérica @ para
entrar en la “Pantalla de Ajuste de Teclas”.

Config ()
6. Key function
7. Bwstem

Las siguientes operaciones deben ser realizadas en el “Modo de Asignacion de Teclas”.
Asignacion de teclas

Registro de la asignacién

Revocar la asignacién
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Asiznacion de tecla existente

— 1. Apastes

Frar meva asignacion er. modo
de asignacion de teclas

2. Registra

GRA4ELCION

Eegistro
I |

Mostrar mieva asiznacion de teclas

EOLLGEF Sp SR

3. Leeren
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18.1 Asignacion y Registro

Es posible fijar una nueva asignacién de tecla en la “Pantalla de asignacién de teclas”.

Cuando se fija una nueva asignacion a una tecla, los contenidos de la funcion de teclsa en el
modo MEAS son mostrados. Esta asignacién es grabada en el instrumento hasta que se fije otra
vez.

Es posible grabar dos juegos de asignacion de teclas: Ajuste usuario 1 y Ajuste usuario 2.

NOTA: Cuando la asignacién de teclas flexibles es grabada y registrada, los ajustes previamente
grabados son limpiados.

Es posible mostrar las funciones asignadas a las teclas flexibles en la “Pantalla del modo de
ajuste”. Las siguientes funciones son asignadas a las teclas flexibles:

1) SD, HD, VD: Medida de distancia.

2) SHV: Seleccionar modo de distancia (Distancia inclinada, distancia horizontal, diferencia de
altura).

3) Oset: Fijar 4ngulo horizontal a 0.

4) H. ANG: Fijar dngulo horizontal requerido.

5) R/L: Seleccionar angulo horizontal derecha/lzquierda.

6) REP: Medida de Repeticion.

7) HOLD: Retener dngulo horizontal/liberar dngulo horizontal.

8) ZA/%: Interruptor entre dngulo cenit/pendiente en %.

9) HT: Fijar altura instrumental y altura del prisma.

10) REC: Grabar datos.

11) REM: Medida REM.

12) MLM: Medida de linea desconocida.

13) RCL. Mostrar dato de medida final.

14) View: Mostrar datos de observaciones para JOB seleccionado.
15) EDM: Ajuste de parametros de medida de distancia (Correccién atmosférica, correccion de
la constante del prisma, modo de medida de distancia).

16) COORD: Medida de coordenadas.

17) S-O: Medida de replanteo.

18) OFFSET: Medida compensada.

19) Ment: Modo menu.

20) RESEC: Medida de reseccion.

21) DOUT: Resultado de salida de medida a instrumento externo.
22) F/M: Interruptor entre metros/pies.

23) ----- : Ninguna funcién fija.
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Las siguientes son las funciones de las teclas flexibles cuando la KTS-440 fue enviada desde la

fabrica:
Pagina 1: SD, SHV, HSET, EDM

Pagina 2: Oset, COORD, S-O, REC
Pagina 3: MLM, RESEC, MENU, HT

18.1.1 Asignacion de Funciones

Es posible asignar libremente hasta 12 clases de funciones a las teclas flexibles. El conjunto de
teclas asignadas es guardado hasta que este es revisado otra vez, incluso cuando se corta la

energia.

Es posible asignar las mismas teclas sobre cada pagina (ejemplo 1). La misma funcién puede ser
asignada a mds de una tecla sobre la misma pagina (ejemplo 2). Y es también posible asignar
una funcién a solamente una tecla (ejemplo 3).

Ejemplo 1

P1 DIST, SHV, H ANG, EDM
P2 DIST, SHV, H.ANG, EDM

Ejemplo 2

P1 DIST, SHV, H.ANG, DIST

Ejemplo 3

Pl DIST, SHV, -, ----

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacion Pantalla
1. Defme
(1) En la pantalla del modo Ajuste, “6. Ke 2 Regstration
seleccione “6. Funcion de teclas”, fun‘ctior>1/” 3. Becall
presione (o presione tecla +

numérica 6), la “Pantalla del menu de
ajuste de teclas” es mostrada.
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Pl 1
HEET| [ECHM] [EHY]
(2) Seleccione “I. Definir” y “1. Define” F2 BSEM [N |0SET
: b E0] [EEC] [HSET
Bresmne ,‘0 tec!e} n:lmerlca 1), 1a + Pa
Pantalla de asignacion” es mostrada. ENT] .
Pl [DIST| [EHY| [HOLD 1
HEET| [EDL] [E45%
(3) Alinee el cursor con las teclas P2
sobre la mitad izquierda de la <ob 20| [EEC] [HEET
pantalla cuya asignacion es cambiada © P: ML [EESE] [EA]
usando < o P, L
Pl "
[HSET| [RA| [EHY]
(4) Alinee el cursor con las teclas Pz [0SET] [CED] [0SET
sobre la mitad derecha de la pantalla AoV
cuya asignacion es cambiada usando © P53 LML [EESE] [EL]
<o b. I
Pl [DIET] [EHY] [HOLD T
(5) Presione m para asignar la =
funcion sefialadas en el paso 4 a las ENT
P
TN SRS B ‘ ri MM [FESE] [ET]
posiciones sefialadas en el paso 3. BT .
=
EeyFune.
1. Define
(6) Repita los pasos 3 a 5 solamente 2 Begstration
tantas veces como sea necesario. 3. Recall
Presione I@ para grabar las @
asignaciones y para restaurar la
"Pantalla de ajuste de teclas".

¢ NOTA: Cuando |DIST] es asignado a una tecla, mostrara SD, HD o VD. Presione la tecla
para cambiar entre ellos.
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18.1.2 Registrando una Asignacion

Es posible colocar dos 6rdenes a las teclas flexibles asignadas en la “Pantalla de Asignacién”
como Registro usuario 1 y Registro usuario 2.
El registro del conjunto de teclas flexibles puede ser llamado y usado como necesite (Vea “18.2

revocando asignacion”).

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
(1) En la pantalla del modo de ey Func.
ajustes, seleccione “6. Key Function”, “6. Key iﬁ;hﬁm .
presione (o presione tecla Function” 1P \_Ev:'ﬂ]lE
numérica 6), la “Pantalla del menu de +
ajuste de teclas” es mostrada.
. L 1. User's 1

(2) seleccione ‘2. Regitration” y “2. I User's 2
presione (o tecla numérica 2), la | Regitration”

“Pantalla de registro de asignacién” +

es mostrada.

(3) Seleccione cualquiera “User 1” o “User 17 o )

“User 2” como el conjunto de teclas “User 2” Registeredto |
flexibles e ser registradas y presione +

ENT Press any key

4) Presi lau i 1. Defme

4) res1one‘ ‘cua quier tecla para Presione 2. Registration
restaurar la “Pantalla de registro de . 3. Recall

. o o cualquier
asignacion” y volvera a “Pantalla de tecla
Ajuste de Teclas”
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18.2 Revocando una Asignacion

Es posible revocar el conjunto de teclas flexibles registradas como necesarias para usuario 1y
usuario 2.

NOTA: Cuando un conjunto es revocado, el conjunto de teclas es cambiado al conjunto de teclas
que ha sido revocado, limpiando el conjunto de teclas anterior.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
(hH En. la pantalla del moclio de ajuste, KEFL Define
seleccione “6. Key Function”, “6. Key 2 Resisration
presione (o presione tecla Function” 3. Recall
numérica 6), la “Pantalla del menu de +
ajuste de teclas” es mostrada.
1. User'sl

(2) Seleccione “3. Recall” y presione | ‘3. Recall” 2. Usersl

« 3. Defnilt
para mostrar la “Pantalla de +
revocacion de asignacion”

. Fime.
(3) Seleccione “1. User’s 17 0 “2. Kﬂl_lﬁﬁm__
User’2” o “3. Default” y presione “1 User's 2. Bemstation
ENT| para restaurar funcion de teclas. ' 1 3. Recall
T +
Esta muestra las funciones en el
. |

conjunto revocado en la “Pantalla del
modo Meas”

19. FIJANDO PARAMETROS INSTRUMENTALES

Esta seccién explica los pardmetros que se fijan en el modo ajuste. Los pardmetros fijos son
grabados hasta que son revisados.

19.1 Cambiando parametros del instrumento
Los siguientes son los puntos fijos y sus pardmetros.

Tabla 1:
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Ajuste de Pantalla Pardmetros Opciones (*: Ajustes de Fabrica)
Ninguno *
Correccién Atmosférica K=0.14
K=0.2
Cenit 0 *
Formato angulo vertical Horizontal 0°
Horizontal 0° = 90°
Ninguno *
Correc.ci(’)n' Eie la Doble eje
Inclinacién
Solo un eje
CONDICIONES DE SD*
OBSERVACION Modo de medida de HD
distancia
VD
Auto apagado después de 30 min. *
Auto apagado automdtico Interruptor ON/OFF por tecla
N-E-Z *
Formato de coordenadas ENZ
13? *
Valor minimo del angulo 5
Lectura dentro del JOB Entrar la lectura dentro del JOB
Tabla 2:

Ajustes de Pantalla Parametros Opciones (*: Ajustes de Fabrica)
Disposicion de ' 1200 b/s * 9600 b/s
comunicacion Velocidad

38400 b/s 115200 b/s
. 8 Bits*
Longitud de datos -
7 Bits
Ninguna *
Paridad Uniforme
Odd
) 1bit *
Bit de parada
2bit
Comprobacién de sumas Apagado *
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Prendido
A do *
Xon/Xoff pagaco
Prendido
Tabla 3:
Ajustes de Pantalla Parametros Opciones (*: Ajustes de Fabrica)
OC sk
Temperatura
°F
hPa *
Presion atmosférica mmHg
. inchHg
Unidades
DEG *
Angulos GON
MIL
M *
Distancia
Ft
» PROCEDIMIENTO
Procedimiento de operacién Operacién Pantalla
2004-01401 10: 00: 48
; ET3-440
lgéi la pantalla MlEAS, p1161:51((1)ne e Nod
para mostrar la pantalla de Ver 2004-1.02
estado. Job: JOBOL
MMEAS] VEM CNEG
1 El(jﬁﬂ condificn
(2) Presione [CNF(| bajo la pantalla 2. Tostr const
estado, la pantalla del modo de CNFG 3. Date & time
ajuste es mostrada. ;1 E;tmsm
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. " Conditicn (1)
(3) Seleccione "1. Obs. Conditién "y
. CéPam Mo
presione para mostrar la _
“Pantalla de ajustes de las condiciones Vobs:  ZemthD
de observacion”. Es posible revisar y Titem - Yes(HAW)
cambiar ‘e‘:l 72}Jusfe ,(’ie los pardmetros. "1 Obs. Dist <
Cuando “T” o es mostrado, hay Sy 1
. . Conditién X
puntos arriba o abajo, use A o V¥ para . Power off off
recorrer la pantalla. Es posible
cambiar el ajuste de los pardmetros de Codition ()
la actual linea las teclas 4 o M. Comit-ENTF
Las siguientes son las condiciones Angr Reso, 115
seleccionadas. (Aquellas marcadas por Cu;cd. 1 i t
* . . . ‘:Em‘ :
un [*] son valores fijos de la fabrica). JOROL
Config. (1
(4) Alinee el cursor con el punto 1 ¢ glh&n:niinm
final después que el ajuste es 7 Tstr const
completado y presione [ENT]. 3. Date & tme
La “Pantalla del modo de ajuste” es ;1 g::flﬂﬁﬂ!}
mostrada. ' t
(5) Seleccione “4. Comms Setup” y
presione ENT para mostrar la Baud mte: 1200bs
“Pantalla de ajuste de las condiciones Data bits: Sbats
de comunicacién”. Es posible revisar y Fanity M =2t
cambiar el ajuste de los pardmetros. Stopbat: 1tk
Las siguientes son las condiciones [
- Heon/Noff - No
seleccionadas. (Aquellas marcadas por
un [*] son valores fijos de la fabrica).
. Config (1)
(6) Alinee el cursor con el punto 1 Obs comdifion
final después que el ajuste es 2. Tnstr const
completado y presione para 3. Date & tme
volver a la “Pantalla del modo de ‘;‘ E"?‘mm
ajuste”. - -
(7) Seleccione “5. Unit” y presione Teom. - ©
IENT|. Es posible revisar y cambiar el Press.
ajuste de los pardmetros. Las Angle - DEG
Dit m

siguientes son las condiciones
seleccionadas. (Aquellas marcadas
por un [*] son valores fijos de la
fabrica.)
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© 1 [:IIZ:II:& comlin
. Hion
(8) Presione después que el 7 Tnsr const
ajuste es completado, la “Pantalla del ENT] 3. Date & time
modo ajuste” es restaurada. ‘; E;_lfm“ s=p

19.2 Parametros e Inicializaciéon de datos
- La operacion restaura los pardmetros del instrumento a los ajustes de la fabrica y limpia todos
los datos.

- La inicializacién de los parametros restaura los siguientes ajustes de fabrica:
1 Condiciones de observacion:

Correccion atmosférica, formato del dngulo vertical, correccidon de inclinacién, modo de medida
de distancia, corte automatico, formato de coordenadas, valor minimo del dngulo, leer dentro del
JOB.

2 Fijar comunicacion
Velocidad, Longitud de datos, Paridad, Bit de parada, Comprobacién de sumas, Xon/Xoff

3 Unidades:
Temperatura, presion, dngulo y unidad de distancia.

4 Ajustes de medidas de distancia:
Temperatura, presién, valor de correccién atmosférica (PPM), valor de correccién de la
constante del prisma (PC), modo de medida de distancia.

5 Asignacion de teclas
Asignacion de teclas fijas de fabrica.

Inicializar los siguientes datos:

1. Los datos en todos los JOBs.

2. Los datos en la memoria interna

3. El valor de los c6digos en la memoria interna.

» PROCEDIMIENTO

Procedimiento de operacién Operacion Pantalla
Config ().
6. Fey function
(1) Presione [CNFG en el modo CNEG 7. System
estado.

121



KaLIDA

Systeny:
, 1. itialize
(2) Seleccionar “7. System” y « ”» 7 VADJISET
. 2, . 7. System =
presione ENT (también se permite f 3. TputInst Mo
presionar la tecla numérica
. ENT
directamente).
(3) Seleccione “1. Initialize” y Initiall.ize” Ininalize
presione (o presione la tecla +
numérica 1). ENT
(4) Para restaurar loa pardmetros Tutialize. ...
fijos de fabrica y limpiar todos los Wait ...
datos, presione [YES], si no, presione
para salir.
Systeny
1. ifalize
2. VADJSET
(5) Cuando el ingreso es completado, 3. HputInst No.

retornar a la pantalla de ajustes.

NOTA: Sobre "2. VADJ SET" y " 3. El HADJ SET" fueron fijados en la fabrica, no revise
estos ajustes. Si no, la diferencia del indice debe ser reajustada.
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PARTE6 COMPROBACION Y AJUSTES

El instrumento ha sido estrictamente comprobado y ajustado en la fabrica y redine la calidad
requerida. Pero el transporte interurbano y el cambio de ambiente tendrdn gran influencia en la
estructura interna el instrumento. Por lo tanto antes de usar, el instrumento se debe comprobar y
ajustar de acuerdo a los puntos de esta seccion.

20.1 Burbuja del Plato

Inspeccion
Refiérase a 2. Montaje del instrumento § 4. “Nivelacién usando la burbuja del plato”.
- Ajuste

1. Si la burbuja del plato se mueve desde el centro, traerla la mitad del camino de vuelta al centro
mediante el ajuste de los tornillos de nivelacién, que estdn paralelos a la burbuja del plato.
Corrija la otra mitad con el tornillo de ajuste de la burbuja del plato con la llave de ajuste.

2. Confirme si la burbuja esta en el centro rotando el instrumento 180°. Si no repita el
procedimiento 1.

3. Voltee el instrumento 90° y ajuste el tercer tornillo para centrar la burbuja en el nivel del
plato.

Repita la inspeccion y los pasos de ajuste hasta que la burbuja permanezca el en centro con la
burbuja del plato en cualquier direccion.

20.2 Burbuja Circular
- Inspeccion

No es necesario el ajuste si la burbuja circular esta en el centro después de la inspeccion y ajuste
de la burbuja del plato.
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- Ajustes

Si la burbuja circular no esta en el centro, traer la burbuja al centro usando los pernos de ajuste o
Ilaves hexagonales para ajustar la burbuja con los tornillos de correcciéon. Primero afloje el
tornillo opuesto al lado compensado, y en seguida apriete el otro tornillo de correccién en el lado
compensado, trayendo la burbuja al centro. Después de que la burbuja permanezca en el centro,
mantenga el apriete uniforme de los tres tornillos.

20.3 Inclinacion del Reticulo

- Inspeccion

1. Aviste el objeto A mediante el telescopio y fijelo con los tornillos de freno horizontal y
vertical.

2. Mover el objeto A al borde del campo visual con el tornillo tangencial vertical (Punto A’).

3. No es necesario el ajuste si el objeto A se mueve a lo largo de la linea vertical del reticulo y el
punto A’ se mantiene en la linea vertical.

Como la ilustracién, A’ descorregido desde el centro y la inclinacién de los hilos de la cruz,
entonces necesita ajustar el reticulo.

- Ajuste

1. Primero quite la cubierta del ocular para exponer los cuatro tornillos de correccion del
reticulo.

2. Afloje los cuatro tornillos de correccion del reticulo uniformemente con una llave de
correccion. Rote el reticulo alrededor de la linea del eje de colimacién y alinee la linea vertical
del reticulo con el punto A’.

3. Apriete uniformemente los tornillos de correccidn del reticulo, Repita la inspeccién y el ajuste
para ver si el ajuste esta correcto.

4. Reemplace la cubierta del ocular.
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) Pemo de apiste
Pemo de apste

Cioalar

20.4 Perpendicularidad de la Linea de Colimacion a Eje Horizontal (2c)
Inspeccion

1. Fije el objeto A en una distancia lejana a la misma altura que el instrumento, entonces nivele y
centre el instrumento y encienda el instrumento (Angulo horizontal L = 10°137107).

2. Apunte al objeto A en la posicién izquierda y lea el valor horizontal del dngulo (Angulo
horizontal R = 190°13°40”).

3. Afloje los tornillos de freno horizontal y vertical y gire el lente. Apunte al objeto A en la
posicion derecha y lea el valor del 4ngulo horizontal.

4.2 C=L-R £180°=-30" >+ 20", el ajuste es necesario.

i fé%\\\ 4 tomillos de sjuste
@?, O T

1. Use el tornillo tangencial para ajustar la lectura del angulo horizontal.

2. Saque la cubierta del reticulo entre el ocular y el tornillo de enfoque. Ajuste los dos tornillos
de correccion aflojando uno y apretando el otro. Mueva el reticulo apuntando exactamente al
objeto A.

3. Repita la inspeccion y el ajuste hasta que | 2C | <20”.

4. Reemplace la cubierta del reticulo.

Ajuste

20.5 Compensacién de la Diferencia del Indice Vertical
- Inspeccion

1. Instale y nivele el instrumento y colocar el telescopio paralelo a dos tornillos nivelantes. Frene
el movimiento horizontal.

2. Prenda el instrumento, ponga a cero el indice vertical. Frene el tornillo vertical del
instrumento se debe mostrar el valor vertical del angulo.

3. Gire el tornillo tangencial vertical lentamente en cualquier direccién cerca de 10 mm. en
circunferencia, y el mensaje de error "b" aparecerd. El eje vertical ha aumentado més que 3’en
esta vez y excede el rango de compensacion asignado.
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Gire el tornillo a su posicion original, y la pantalla de visualizacién del instrumento mostrard el
angulo vertical otra vez, significando que la funcién de compensacion de la diferencia del indice
vertical estd trabajando.

Ajuste

Si la funcién de compensacion no esta trabajando, envié el instrumento al servicio técnico para
reparacion.

20.6 Ajuste de la Diferencia del Indice Vertical (angulo i) y Dato 0 del Angulo Vertical
Inspeccione este punto y después de terminada la inspeccion y ajuste de los puntos 20.3 y 20.5.
Inspeccion

1. Encienda el instrumento después de nivelarlo. Apunte al objeto A en posicién izquierda y lea
el valor del dngulo vertical L.

2. Gire el lente. Apunte al objeto B en posicién derecha y lea el valor del dngulo vertical R.

3. Si el angulo vertical es 0° en cenit, i= (L + R-360°)/2

Si el dngulo vertical es 0° en horizontal, i=(L + R-180° /2 o (L +R-540°/2

4. Si | i | >10” Fijar el Datum del dngulo vertical en O otra vez.

‘Ajuste

1. Después de nivelar el instrumento presione POWER| para encender el instrumento, y presione
CNFG|.:

Config (1.
1. Ohs. Condition
2. Inst. const
3. Date & time
4. Comns setup
5. Unit

Seleccione “2. Instr. Const”, la siguiente pantalla serd mostrada.

Inst. constant
1.V angle 0 point
2. Inst. const
3. Contrast ADJ.

2. Seleccione “1. V angle 0 point”. Haga frente a la izquierda y rote el telescopio, cuando el
angulo vertical es mostrado, apunte en forma exacta cualquier objetivo A lejano que tenga
misma altura que el instrumento. Presione
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W0 admstment
=Sep-1= Fromt
ZA 120°4723"
HAR 140F1612
[ES]

3. Rote el telescopio otra vez, apunte el mismo en forma precisa el mismo objetivo A en
posicién derecha, presione [YES| Cuando finaliza el ajuste, el instrumento se restaurara a modelo
de medida de angulo.

V0 adustnen:
=Step-2=  Feverse

A 20P4T 3"
HAR 1530716127

(o]  [FE

4. Repita la inspeccién de los ajustes para medir los indices de diferencia (i angle). Si la
diferencia de los indices no puede encontrar los requerimientos; usted debe comprobar si los tres
pasos del ajuste estdn correctos, el calaje es correcto, etc. Entonces fije otra vez de acuerdo a los
requerimientos.

5. Si la diferencia del indice es aun encontrada después de repetir la operacidn, el instrumento
debe ser enviado al servicio técnico para inspeccion y reparacion.

NOTA: Los angulos verticales mostrados en el Datum 0 del angulo vertical son solo
referenciales.

20.7 Plomada ()ptica
- Inspeccion

1. Fije el instrumento sobre el tripode y coloque un pedazo de papel blanco con dos lineas
perpendiculares, después coloque el dibujo directamente debajo del instrumento.

2. Ajuste el foco de la plomada 6ptica y mueva el papel hasta que el punto de interseccion de las
lineas sobre el papel este al centro del campo visual.

3. Ajuste los tornillos nivelantes para que la marca central de la plomada Optica coincida con el
punto de interseccion de la cruz en el papel.

4. Rote el instrumento alrededor del eje vertical y cada 90° observe si la posicién de la marca
central coincide con el punto de interseccion de la cruz.
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5. Si la marca central siempre coincide con el punto de interseccién, no es necesario un ajuste.
Si no, los siguientes ajustes son necesarios:

Ajuste

1. Saque la cubierta protectora entre el ocular de la plomada 6ptica y la perilla de enfoque.

2. Fije el papel. Rote el instrumento y marque el punto de la caida del centro de la plomada
Optica sobre el papel en cada 90°. Segtn lo ilustrado: Punto A, B, C, D.

3. Dibuje las lineas que unen AC y BD y marque el punto de interseccion de las dos lineas como
0.

4. Ajuste los cuatro tornillos de correccién de la plomada éptica con una llave de ajuste hasta
que la marca del centro coincida con el punto O.

5. Repita los pasos de la inspeccidn y ajuste para asegurarse que el ajuste esta correcto.

6. Remplace la cubierta protectora.

20.8 Constante Instrumental (K)

La constante instrumental ha sido revisada y ajustada en el factor, K = 0. Cambia raramente y se
sugiere comprobar una o dos veces cada afio. La inspeccidn se debe hacer sobre una linea base,
también se puede hacer segtn el siguiente método.

Inspeccion
1. Instale y nivele el instrumento sobre el punto A en un en un lugar plano. Utilice el hilo
vertical para marcar el punto B y el punto C sobre la misma linea con la distancia de 50 m. sobre
la misma linea, y fije el prisma con precision.
2. Después de fijar temperatura y la presion atmosférica en el instrumento, mida la distancia
horizontal del AB y de la AC con precision.
3. Instale el instrumento sobre el punto B y nivelelo con precision, mida la distancia horizontal
de BC con precision.
4. Entonces usted puede obtener la constante del instrumento:

K=AC-(AB +BC)
K debe cerrar en 0, si | K | > 5 mm, el instrumento debe ser severamente examinado en el sitio
estandar de la linea base, y ajustar de acuerdo al valor de inspeccion.
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- 1
L T hprox. 100 m c

Ajustes

Si una estricta inspeccién confirma que la constante del instrumento K ha cambiado y no esta
cerrando en 0. Si el operador desea ajustar, debe fijar la constante de la estadia de acuerda la
constante K.

e Fije la direccion usando el hilo vertical para marcar el punto A, B, C exactamente sobre una
misma linea. Sobre el punto debe haber una marca de centro fija y clara.

e Si el centro del prisma del punto B coincide con el centro del instrumento es el punto B
importante de tomar para examinar la exactitud. Asi sobre el punto B debe usarse un tripode o
una base nivelante compatible. Eso disminuira la diferencia.

20.9 Paralelismo Entre la Linea de Colimacion y la Emision Fotoeléctrica del Eje

Lprow. S0 m.

Inspeccion
1. Fije el prisma 50 m desde el instrumento.
2. Aviste el centro del prisma reflector con el reticulo.
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3. Encienda el instrumento y entre en el modo de medida de distancia. Presione [MEAS] para
medir.

Gire el tornillo tangencial horizontal y el tornillo tangencial vertical, para hacer la colimacién
eléctrica y hacer el desbloqueo de la luz guia de EDM. En la gran zona encontrar el centro de
emision del eje fotoeléctrico.

4. Compruebe si el centro del reticulo coincide con el centro de emision del eje fotoeléctrico. Si
es asi el instrumento estd graduado.

Ajustes
Si hay gran diferencia entre el centro del reticulo y el centro de emisién del eje fotoeléctrico, el
instrumento necesita reparacion.

20.10 Tornillos de Nivelacion de la Base

Si los tornillos de nivelacién llegan a soltarse, ajuste los dos tornillos de correccién en el tornillo
nivelante para apretar el tornillo apropiadamente.

20.11 Piezas Relacionadas para el Reflector (Prisma)
1. La Base y el Adaptador para el Prisma

La burbuja del plato y la plomada optica en el adaptador y la base deben ser revisados, refiérase
a capitulos 20.1 y 20.7.

2. Perpendicularidad del jalon porta prisma

Segtn lo ilustrado, marcar ‘+’ sobre el punto C, ponga la punta del jalén sobre el punto C y no
mueva durante la inspeccidn. Ponga las puntas de las dos patas de un Bipode sobre el punto E y
F en las lineas cruzadas. Ajuste las dos patas para hacer que la burbuja sobre el jalon este
centrada.

Fije y nivele el instrumento sobre el punto A cerca de la cruz. Aviste la punta del jalén sobre el
punto C con el centro del reticulo, y fije el tornillo del freno Horizontal. Rote el telescopio hacia
arriba para crear D cerca del hilo horizontal. De altura o baje el jalén para hacer el D en el
centro del reticulo. Entonces ambos puntos C y D estdn sobre la linea central del reticulo.

Fije el instrumento en el punto B en otras lineas cruzadas. Con la misma manera doblando las
patas para hacer que el punto C y D estén sobre la linea central del reticulo.

Por la inspeccién del instrumento sobre el punto A y B, el jalon se encuentra perpendicular. Si
entonces la burbuja se desplazo desde el centro, ajuste los tres tornillos debajo de la niveleta para
centrar la burbuja, refiérase al capitulo 20.2.

Compruebe y ajuste otra vez hasta que la burbuja esta en el centro en ambas direcciones.
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21. ESPECIFICACIONES
KTS-442 KTS-443 KTS-445
Medida de Distancia
Rango de Un prisma 1.8 Km 1.6 Km 1.4 Km
medida (Bajo Tres prisma 2.6 Km 2.3 Km 2.0 Km
buenas
condiciones
atmosféricas)
Pantalla Max: 999999.999 m Min: 1 m
Precision 2 + 2ppm
Unidad m/f seleccionable

Tiempo de medida

Disparo simple fino: 3S
Rastreo: 1S

Tiempo de medicién promedio

El valor promedio de 2 ~ 9 horas

Correccién meteoroldgica

Ingreso manual, auto correccién

Refraccion atmosférica y
correccion de curvatura terrestre

Ingreso manual, auto correccion, K = 0.14/0.2

Correccién del prisma reflector

Ingreso manual, auto correccion

Medida de angulos

Meétodo de medida

Deteccion fotoeléctrica por codificador incremental

Dia del circulo (vertical,
Horizontal)

79 mm

Lectura minima

17/5” seleccionable

Meétodo de deteccion Horizontal: Doble
Vertical: Doble

Precision 27 3 5”

Lente

Imagen Directa

Longitud del lente 154 mm

Abertura efectiva 45 mm (EDM  50mm)

Aumento 30 x

Campo de visual 1° 300

Enfoque minimo I m

Poder de resolucién 3

Enfoque minimo I m

Compensador vertical
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Sistema

Deteccioén eje simple liquida-eléctrica/burbuja del plato

Rango de compensacién +3
Poder de resolucion 1’
Burbujas

Burbuja del plato 307 /2 mm
Burbuja circular 8”7 /2 mm
Plomada éptica

Imagen Directa
Aumento 3x
Rango de enfoque 0.5m ~
Campo de visual 5°
Pantalla

Tipo Doble LCD, 6 lineas desplegadas

Comunicacion de datos

Puerto

RS-232C

Bateria interna

Recurso de energia

Bateria recargable Ni-H

Voltaje DC6V
Tiempo de operacion continua 8 Horas
Tamaio & peso

Dimensiones 160*150*330 mm
Peso 5.8 Kg.
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22. ERROR DE PANTALLA

Mensaje de error

Explicacién del error

Operacién

Calc Error Error de ingreso de datos no | Ingresar correctamente los datos
pueden ser calculados

Memory is full! No hay mas espacio para ingresar | Bajar los datos al computador, y
datos borrar estos en la memoria

Not found! El dato requerido no es | Confirmar que existe el dato, y
encontrado buscar otra vez

Out of range

El error de inclinacién del
instrumento excedio los 3’

Nivele en forma

instrumento

precisa el

Circular Error

3 puntos conocidos sobre un
circulo peligroso

Seleccione el punto conocido otra
vez

Range Error!

Error en la direccion del punto
conocido

Revisar el punto conocido otra vez

Error 01-08

Error en sistema de medida de
angulos

Si estos mensajes de error son
mostrados continuamente, enviar el
instrumento a un agente KOLIDA

NOTA: Si el error aun persiste después de intentar limpiar estos, contdctese con KOLIDA o un
servicio técnico KOLIDA.
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23. ACCESORIOS
e Caja 1 pieza
e Cuerpo principal 1 juego
e Bateria interna 1 pieza
e Cargador 1 pieza
e Plomada 1 pieza
e | laves de correccion 2 pieza
e Cepillo de limpieza 1 pieza
e Destornillador 1 pieza
e [lave hexagonal 2 pieza
e Pafo 1 pieza
e Desecante 1 bolsa
e Manual de operacion 1 pieza
e Reglamento 1 pieza
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APENDICE COMUNICACION BIDIRECCIONAL

El comando bidireccional de comunicacion se divide en 3 clases: QP comando de salida,
comando de entrada, comando de ajuste.

Nota: El comando de comunicacién solo estara disponible en modo de estado o modo de
medida.

1.1 Comando de salida

Los siguientes comandos son usados en el envié de datos desde el instrumento al computador, el
formato relativo de datos serd enviado con comandos, * ” significa espacio (20H)

Cuando “Check sum” en el “Ajuste de pardmetros de comunicacién” es fijado a “ON”, hay 2

bytes de comprobacién de sumas incorporados a los datos de salida.

Comandos de envié y salida de datos
Comandos de salida son enviados desde el computador al instrumento

]
5
'E_ ———# Instrumento —— Computador
E OK
Bien recibido | datos de Salida e
comprobacion
[Comprobanda e o
. Aurmas
Ahas internas) o
g )
o
1 :
: 4
% =
. £
T Mal recibida | » i salid - o
L NG
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Formato de comando Standard
Comprobando sumas

El célculo de comprobacion de sumas comienza con los primeros datos de informacion y los
finales antes de la comprobacién de sumas. El resultado viene desde la sumas de todos los
codigos ASCII hexadecimales separando los datos validos de informacién, las dos ultimas
figuras significativas del aumento de la suma es la comprobacion de la suma..

Por ejemplo: 1234567 1234567 1234567 A4 CRF

Calculos: 31H+32H+33H+34H+35H+36H+37H+20H.....20H = 4A4H

Cuando comprueban sumas los pardmetros estan fijos a “ON”, la comprobacién de sumas”’A4”
en ejemplo anterior se hard salir como una parte de los datos.

1) 13H (Requiere dato de dngulo), 11H (Requiere dato de dngulo y distancia inclinada)
1999999 1999999 1999999 [SUM] CRLF
a b c d

a) Valor de distancia inclinada.
b) Valor de angulo vertical

¢) Valor de dngulo horizontal
d) Comprobacién de sumas

Nota: si hay algunos errores que ocurrieron en el resultado de la medida del angulo y
distancia, se hara salir “Exxx” en a), b), c).

- Otro formato de comandos

Comprobando sumas

El método de célculo es igual como en el comando Standard.

Por ejemplo: A-KTSxxx, 123456, 123456, 4100, 2506, 39CRF

Calculo: 41H+20H+53H+45H+54H.....+2CH = 539H

Cuando comprueban sumas los pardmetros estdn fijos a “ON”, la comprobacion de sumas”39”
en ejemplo anterior se hard salir como una parte de los datos.

1) Comando de salida de marcas del instrumento (A)

A KTS440, SO3456 ,4100[,SUM]Je CRLF
a b C d

a) Identificacién de datos
b) Nombre del instrumento
¢) Numero de serie del instrumento (8 Digitos)

d) Version ROM del instrumento (4 Digitos)
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2) Comando de salida de pardmetros del instrumento (B)
B0 0. 0 -30.0 0 0 0.0 0 0. O[SUMICRLF
ab ¢ d e f g h 1 j k1 m

a) Dato de identificacion
b) Unidad de distancia  (0: metros/1: pies)

:°Cyhpa
:°C y mmHg
: °Cy inchHg
:°Fy hpa
: °F y mmHg
: °F y inchHg

¢) Unidad de temperatura y presion

N~ WN~=O

d) Curvatura terrestre y constante de correccion de refraccion atmosférica
0: Ninguna
1: Correccién (K = 0.142)
2: Correccion (K = 0.20)

e) Constante del prisma (-99 ~ 99mm)

f) Unidad de dngulos  0: 360 grados
1: 400 gradianes

2: Mil
g) Mostrar dngulo minimo 0: 17
1:5”
h) Mostrar dngulo vertical 0: Cenit 0°
1: Horizontal 0°
2: Horizontal 0° + 90°
i) Siempre es “0”
j) Correccidn de inclinacion 0: Ninguna
1: Un eje
k) Siempre es “0”
1) Formato de coordenadas 0: N,E,Z
1I: E,N,Z

m) Siempre es “0”

3) Comando de salida de las coordenadas de la estacion instrumental (Da)
Da 1234.567, -1234.567, -9999999.999[,SUM]CRLF
a b c d
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a) Codigo de identificacion de datos
b) Valor de coordenada N del punto de la estacion instrumental
c¢) Valor de coordenada E del punto de la estacién instrumental

d) Valor de coordenada Z del punto de la estacion instrumental

4) Comando de salida de datos de replanteo de dngulo y distancia (Db)

Db -1234.567, 359.5959[,SUM]CRLF
a b c
a) Cédigo de identificacion del dato

b) Valor de distancia de replanteo

¢) Valor del dngulo horizontal de replanteo

5) Comando de salida de las coordenadas del punto de calaje (Db)

Db -123.567, -1234.567, -1.999[,SUM]CRLF
a b c d
a) Cédigo de identificacion de datos

b) Valor de coordenada N del punto de calaje
¢) Valor de coordenada E del punto de calaje

d) Valor de coordenada Z del punto de calaje

6) Comando de salida de altura instrumental, altura del prisma, temperatura, presiéon y ppm (De)
De 12.245, 1.500, -20, 1015, -39[,SUM]CRLF
a b c d e f

a) Codigo de identificacion de datos
b) Altura instrumental

c¢) Altura del prisma

d) Temperatura

e) Presion

f) ppm

7) Comando de salida de coordenadas de replanteo (Df)

Df 1234.567, -12345, 9.182[,SUM]CRLF
a b c d
a) Cédigo de identificacion de datos

b) Valor de coordenada N de replanteo

138



KaLipa

¢) Valor de coordenada E de replanteo

d) Valor de coordenada Z de replanteo

8) Comando de salida del valor de distancia inclinada y dngulo (Ea)
Ea 0000, 0, 1.500, -199, 999, 89.5959, 359.5959[,SUM]CRLF
a b c d e f g h

a) Codigo de identificacion de datos
b) Datos de la estacion

La primera unidad indica unidad de distancia:
0: Metros
1: Pies
La segunda unidad indica unidad de dngulos:
0: 360 Grados
1: 400 Gradianes
2: Mil
La tercera unidad indica formato del dngulo vertical:
0: Cenit 0°
1: Horizontal 0°
2: Horizontal 0° £ 90°
La cuarta unidad indica formato del 4ngulo horizontal:
0: Angulo a la derecha
1: Angulo a la izquierda

a) Siempre es “0”

b) Altura del prisma

¢) ppm

d) Valor de diferencia de altura

e) Valor del Cenit (Valor del angulo vertical)

f) Valor del angulo Horizontal

9) Comando de salida de valores de distancia horizontal y dngulo (Eb)
Eb 0000, 0, 1.500, -199, 99.999, 89.5959, 359.5959[,SUM]CRLF
a b c d e f g h

a) Codigo de identificacion de datos
b) Datos de la estacion (Igual como Ea)
¢) Siempre es “0”

d) Altura del prisma
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e) ppm
f) Valor de diferencia de altura
g) Valor del Cenit (Valor del dngulo vertical

h) Valor del angulo Horizontal

10) Comando de salida de valores de diferencia de altura y 4ngulo (Ec)
Ec 0000, 0, 1.500, -199, 99.999, 89.5959, 359.5959[,SUM]CRLF
a b ¢ d e f g h

a) Identificacién de datos

b) Datos de la estacién (Igual como Ea)

¢) Siempre es “0”

d) Altura del prisma

e) ppm

f) Valor de diferencia de altura

g) Valor del Cenit (Valor del dngulo vertical)

h) Valor del angulo Horizontal

11) Comando de salida de datos de coordenadas (Ed)
Ed 0000, 0, 1.500, -199, 123.456, 234.567, 1.234[,SUM]CRLF
a b ¢ d e f g h

a) Cédigo de identificacién de datos

b) Datos de la estacién (Igual como Ea)
¢) Siempre es “0”

d) Altura del prisma

e) ppm

f) Valor de coordenada N

g) Valor de coordenada E

h) Valor de coordenada Z

12) Comando de salida de datos de dngulo y d4ngulo de inclinacién (Ee)

Ee 0000, 0, 1.500, -199, 89.5959, 359.5959, -0.0032, 0.0216[,SUM]CRLF

a b ¢ d e f g h i
a) Cédigo de identificacién de datos

b) Datos de la estacioén (Igual como Ea)

¢) Siempre es “0”

d) Altura del prisma
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e) ppm

f) Valor del Cenit (Valor del angulo vertical)
g) Valor del angulo horizontal

h) Inclinacién del angulo X

i) Inclinacién del angulo Y

13) Comando de salida de datos REM (Ef)

Ef 0000, -299, 45.1234, 25.623[,SUM]CRLF
a b c d e

a) Datos de identificacion

b) Valor de estado (como Ea)

¢) ppm

d) Valor del Cenit (Valor del angulo vertical)

e) Datos REM

14) Comando de salida de datos de medida MLM (Eg)
Eg 0000, -299, 123.450, 123.456, -1.234[,SUM]CRLF
a b C d e f

a) Codigo de identificacion de datos

b) Datos de la estacion (Igual como Ea)

¢) Valor ppm

d) Valor distancia inclinada entre dos puntos
e) Valor del dngulo horizontal entre dos puntos

f) Valor de la diferencia de altura entre dos puntos

15) Comando de salida de replanteo de distancia inclinada (Ga)
Ga 123.456, 999.999[,SUM]CRLF

a b C

a) Cédigo de identificacién de datos
b) Valor de replanteo de la distancia inclinada

¢) Valor de medida de la distancia inclinada

16) Comando de salida de datos de replanteo de la distancia horizontal (Gb)
Gb 123.456, 777.777[,SUM]CRLF

a b C

a) Cédigo de identificacion de datos

b) Valor de replanteo de la distancia horizontal
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¢) Valor de medida de distancia horizontal

17) Comando de salida de datos de diferencia de altura de replanteo (Gc)
Gce 123.456, 666.666[,SUM]JCRLF

a b C

a) Cédigo de identificacién de datos
b) Valor de replanteo de la diferencia de altura

¢) Valor de medida de la diferencia de altura

18) Comando de salida de datos de replanteo de coordenadas (Gd)
Gd -378.902, -248.908, -99.999, -278.902, -149.908, 0.003[,SUM]CRLF
a b c d e f g

a) Codigo de identificacion de datos

b) Valor de replanteo de coordenada N
¢) Valor de replanteo de coordenada E
d) Valor de replanteo de coordenada Z
e) Valor medido de coordenada N
f) Valor medido de coordenada E

g) Valor medido de coordenada Z

19) Comando de salida de replanteo de datos REM (Gf)
Gf -453.903, -0.000[,SUM]CRLF

a b C

a) Cédigo de identificacién de datos
b) Valor de replanteo REM
¢) Valor de medida REM

1.2 Ingresando comandos

Los siguientes comandos pueden ser usados en la recepcidon de datos desde el computador, el

@ 9

formato relativo sera dado con los comandos, *“ ” significa espacio (20H).
- La entrada de los valores del dngulo y distancia serdn mostrados en unidades fijas.
- Cuando ingrese valores de angulos, el decimal debe estar detrds del grado entero del angulo.

Por ejemplo: Valor del dangulo 359°59°59” debe ser ingresado como 359.5959.
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- Comandos de envio y datos de entrada

Después que el computador envia el comando de entrada (1) al instrumento, el instrumento envia
un cédigo del estado de recepcion (ACK/NAK control de comunicacion).

1. 06H (ACK): Comunicacion de datos exitosa, por favor envie el proximo comando.
2. 15H (NAK): Comunicacién de datos ha fallado, por favor envie el comando otra vez.

Formato del comando de entrada:
1) Comando de ajuste de pardmetros del instrumento (/B)

/B 0,0,0,40,0,0,0,0,0,0,0,0[,SUM]CRLF
El formato es igual como el comando de entrada B.

2) Comando de entrada de coordenadas de la estacion (/Da)
/Da 123.456,-123.456,-999.999[,SUM]CRLF
El formato es igual como el comando de entrada Da.
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3) Comando de entrada de datos de replanteo de dngulo y distancia (/Db)
/Db -123.456,359.5959[,SUM]CRLF
El formato es igual como el comando de entrada Db.

4) Comando de entrada de dngulo horizontal (/Dc)
/Dc  359.5959[,SUM]CRLF
a b

a) Codigo de identificacion del dato
b) Valor del dangulo Horizontal

5) Comando de entrada de coordenadas de calaje (/Dd)
/Dd  123.456, _123.456, _999.999[,SUM]CRLF
El formato es igual como el comando de entrada Dd.

6) Comando de entrada de altura instrumental, altura del prisma, temperatura, presion (/De)
/De 12.345, 1.500, -20, 1015[,SUN]CRLF
a b c d e
a) Cddigo de identificacién de datos
b) Altura instrumental
¢) Altura del prisma
d) Valor de temperatura
e) Valor de presion atmosférica

7) Comando de entrada de datos de replanteo de coordenadas (/Df)
/Df 1234.567, _12.34, 9.182[,SUM]CRLF
El formato es igual como el comando de entrada Df.

8) Comando de entrada de datos de coordenadas (/Dg)
/Dg  123.456, -1234.123, 12.345, 12345678[,SUM]CRLF
a b c d e

a) Codigo de identificacion de datos
b) Coordenada N

¢) Coordenada E

d) Coordenada Z

e) Numero del punto
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9) Comando de entrada de cddigos caracteristicos
/Dh  ABC.DEF, ...., XYZ[,SUM]CRLF
a b

a) Cédigo de identificacion de datos
b) Es posible entrar 40 piezas de cddigos caracteristicos que contienen una longitud de
14 caracteres, dentro de la memoria del instrumento

1.3 Comandos fijos

Después que el computador envia el comando de entrada al instrumento, el instrumento envia un
codigo del estado de recepcion (ACK/NAK control de comunicacion).

1. 06H (ACK): Comunicacién de datos exitosa, envie el préximo comando.
2. 15H (NAK): Comunicacién de datos ha fallado, vuelva a enviar el comando.
Nota: Por favor refiérase a la seccion “Comandos de envié y recibo da datos”.

Formato de comandos fijos
Los siguientes comandos finales con CRLF (ODH, 0AH) o CR (ODH)

Xa: Fijar modo de medida de distancia para medida simple fina

Xb: Fijar modo de medida de distancia para medida de repeticién fina
Xc: Fijar modo de medida de distancia para medida fina N.tiempo

Xe: Fijar modo de medida de distancia para medida tracking (Rastreo)
Xh: Fijar el dngulo horizontal a 0

Xd: Fijar la ultima medida de coordenadas para ocupar las coordenadas

Nk w D=

Xi: Fijar coordenadas del angulo de orientacién sobre la base de coordenadas del punto
ocupado y punto de calaje

Xk: Fijar el angulo a lectura de dngulo a la derecha (HAR)

©

. XL: Fijar el angulo a lectura de dngulo a la izquierda (HAR)
10. XO: Cambiar el punto de inicio en medida MLM

11. Xr: Pantalla iluminada on

12. Xs: Pantalla iluminada off

13. Xt: Limpiar todos los datos de coordenadas en la memoria
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